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WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegGlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania szczegblowe dotyczace

wykonania i odbioru robét drogowych dla przebudowy ulicy Matejki w Chojnowie.

1.2. Zakres stosowania ST

SzczegGtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji

rob6t jak w pkt. 1.1.

1.3. Nazwa obiektu

Przebudowa ulicy Matejki wraz z odwodnieniem
Czeé¢: Branza drogowa

1.4. Zakres robét + parametry techniczne projektowanej budowy

Przedmiotem opracowania jest projekt przebudowy ulicy Matejki
7.akres opracowania obejmuje:
- Przebudowa ulicy Matejki od ul. Reja do rzeki Skora
- Szeroko$¢ jezdni 3,0 - 5,0 m, chodnik 1-no stronny, szerokos¢ s = 1,0 na dhugosci 70,0 m
- Przebudowa zjazdu do ulicy Reja

1.5. Warunki dodatkowe
Wykonanie w/w robot drogowych wymaga opracowania:

1.5.1. Tymczasowej organizacji ruchu na czas budowy
1.5.2. Planu bezpieczefistwa i ochrony zdrowia zgodnie z ustawg Prawo Budowlane art.21a




SPIS SZCZEGOLOWYCH SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH DROGOWYCH

L.p. |Numer Grupa Opis szczegblowy
specyfikacji {robot
I D-M- WYMAGANIA OGOLNE
00.00.00

I |[D-01.01.01 |45100000-8 [ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

o [D-01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I ZIEMI

: NIEURODZAJNEJ

IV [D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

vV ID-02.00.01 [45100000-8 |ROBOTY ZIEMNE
WYMAGANIA OGOLNE

VI |D-04.01.01 |45100000-9 [KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I

: . |ZAGESZCZENIEM PODLOZA

VI |D-04.02.01 |45100000-9 [WARSTWY ODSACZAJACE

VI |D-04.04.00 |45200000-9 [PODBUDOWY Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE

IX  |D-04.04.02 |[45200000-9 [PODBUDOWA Z KRUSZYWA

-~ |LAMANEGO STABILIZOWANEGO

MECHANICZNIE '

X [D-05.03.23a [45200000-9 [NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI

' DLA ULIC LOKALNYCH

XI |D-07.02.01 OZNAKOWANIE PIONOWE

X |D-08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

Xl [D-08.03.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE




1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwiazanych z przebudowa ulicy Matejki wraz z odwodnieniem w Chojnowie.

1.2, Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujaca podstawe jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspdine dla rob6t objetych
szczegOlowymi specyfikacjami technicznymi ujetymi w spisie (SST).

1.4. Okre$lenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-
uzytkowg (droga) albo jego cze$¢ stanowiacq odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét
budowlanych, shuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét,
rejestrowania dokonywanych odbior6w robét, przekazywania polecei i innej korespondencji technicznej
pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem.

1.4.5. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajgcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem.

1.4.6. Jezdnia - czeé¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.
1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowéw.
1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.12. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen,
szkicow i ew. dodatkowych zalgcznikéw. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badar i prob zwigzanych z oceng jakoéci materialéw oraz robét.
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1.4.16. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa 1

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kijerownika projektu.

1.4.17. Nawierzchnia - warstwa fub zespot warstw shuzacych do przejmowania 1 rozkladania obciazen od

ruchu na podioze gruntowe i zapewniaj acych dogodne warunki dla ruchu. :

a) Warstwa écieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu rucht i czynnikow
atmosferycznych. . : ' A

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca sig miedzy warstwa écieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
rozlozenie naprezel W nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shuzaca do wyréwnania nierownosci podbudowy Tub profilu istniejace]

-nawierzchni. N : ‘ - . '

d) Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze sktadaé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej. '

) Podbudowa zasadnicza - goma czes¢ podbudowy spemiajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skiadac si¢ z jednej Tub dwoch warstw. :

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czesé podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzjataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca. :

g) Warstwa odsaczajaca - warstwa shizaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawjerzchni.

1.4.18. Niweleta - wysokosciowe 1 geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie. pionowego przekroju W osi

drogi lub obiektu mostoWego. ’ . '

1.4.19. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia

ruchu publicznego na okres budowy. S . :

1.4.20. Odpowiednia(blis'ka) zgodno$¢ - zgodnosé wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a

jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - 2 przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robot budowlanych. : _

1.4.21. Pas drogowy - wydzielony linjami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania W nim
drogi i zwiazanych z nia urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowa¢ teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzeh chroniacych Tudzi i §rodowisko przed uciazliwosciami

powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.22. Pobocze - cze$é korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpieczefistwa ruchu oraz do ruchu pieszych, sluzaca jednoczesnie do bocznego
oparcia konstrukeji nawierzchni. : A '

1.4.23. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania. - _ _
1.4.24. Podtoze ulepszone nawierzchni - gbéma warstwa podioza, lezaca bezpoéredhio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawieljzchni. ,
1.4.25. Polecenie In'zyniera/Kiérownika_ projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projekiu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwiazanych z prowadzeniem budowy. ' : o o

1.4.26. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.27. Przedsigwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita
inodernizacja/przebudowa (zmiana parametrow. geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym)
istniejacego polaczenia. _ ‘ ;

1.4.28. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

1.4.29. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp. ,

1.4.30. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$é dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot. - 7 y
1.4.31. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
paruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego. s

1.4.32. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) W kolejnosci technologicznej ich
wykonania. ' : :

1.4.33. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim rob6t oraz inne
miejsca wymienione w Kkontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.




1.4.34. Zadanie budowlane - czeéé przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrebna cato$é konstrukeyjna
lub technologiczna, zdolng do samodzielnego peienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polega¢ na wykonyWaniu rob6t zwiagzanych z budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz
ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosé wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci -
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, SST i
poleceniami Tnzyniera/Kierownika projektu. ’ ,
1.5.1. Przekazanie terenu budowy .

Zamawiajacy W terminie okreélonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i
wspbhrzedne punktow giéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety SST. ’

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych
do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odiworzy i
utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym W szczeg(’ﬂowych warunkach umowy. '

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowia czesé umowy, a wymagania okreslone w cho¢by jednym Z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacii. '

W przypadku rozbieznoéci w ustaleniach poszezegdlnych dokument6w obowiazuje kolejno$¢ ich
waznoéci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,Ogolnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledéw lub opuszezen wtdokumentach kontraktowych, a 0
ich wykryciu winien natychmiast powiadomic Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzjg 0
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. . o .

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piémie sa wazniejsze od wymiarow okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku. ' : :

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.-

Dane okreslone w dokumentacji proj gktowej i w SST beda awazane za warto$ci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i
clement6w budowli musza wykazywaé zgodno$é z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
moga przekraczac dopuszczalnego przedziatu tolerancji. . : :

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda, w pelni zgodne z dokumentacja projektowa Tub
SST i wplynie fo na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastapione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy. : '

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonaweca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakoficzenia i odbioru ostatecznego robot. .

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymeczasowe urzadzenia zabezpieczajace, W
tym: ogrodzenia, porecze, oSwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do
ochrony rob6t, wygody spotecznodei i innych. _ : :

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie
oznakuje teren budowy, W spos6b uzgodniony z InZynierem/_Kierownikiein projektu. '

Wijazdy i wyjazdy z tefenu budowy przeznaczone dia poj azd6w i maszyn pracujacych przy realizacji
robdt, Wykonawca odpowiednio oznakuje W sposéb uzgodniony z Iniynierem/Kierownilciem projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilogciach
okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tresé bedzie zatwierdzona
przez InZyniera/Kierdwnika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caty okres realizacji rob6t. : : _

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, Ze jest wiaczony
w cene kontraktowa.
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1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowat W czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy
dotyczace ochrony érodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykaficzania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sig do przepisow i norm dotyc;qcych
ochrony srodowiska na terenie i wokol terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub uciazliwodci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji; zanieczyszczenia
lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopéw i drog dojazdowych,

2) srodki ostrozmodci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciek6w wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa _

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej. :

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pornieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach. : A v

Materiaty fatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0s6b trzecich. :

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawey. :

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia B .

Materialy, ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuscha sie uzycia materiatéow wywolujacych szkodliwe promieniowanie 0 stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. ' o

Wiszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét beda mialy aprobate techniczna wydana przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialow na
$rodowisko. .

Materialy, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwosé zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. J ezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé
zgodg na uzycie tych materiatow od wiasciwych organow administracji pafistwowej. '

Jezeli Wykonawca uzyl materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie §rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy-

1.5.8. Ochrona wiasnoéci publicznej i prywatnej ,
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacjina powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych whascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlaéciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzeh w
czasie trwania budowy. . _ A ‘
Wykonawca zobowiazany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju robot, kiore maja by¢ wykonane W zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi.
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacjina powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego. :

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé
roboty w spos6b powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

InZynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawca a wlascicielami nieruchomodci i dotyczacych korzystania 7 whasnodci i drog

wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie ‘

porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne Z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.




1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow _
Wykonawca bedzie stosowac sig do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatéw i wyposazenia na i z terenu robé6t. Wykonawcea uzyska wszelkie niezb@dne
zezwolenia i uzgodnienia od whasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkow
(ponadnormatywnych) i 0 kazdym takim przewozie bedzie powiadamial InZyniera/Kierowriika projektu.
InZynier/Kierownik projektu moze polecié, aby pojazdy nie spetiajace tych warunk6w zostaly usunigte Z
terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo
ukoficzony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawea bedzie odpowiadal za naprawe .
wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczefistwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy W
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych. ) .

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, s0¢] alne oraz sprzet
i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenistwa publicznego. '

Uzmnaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie isa uwzglqdnione' w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i-utrzymanie robot

Wykonawca bgdzie odpowiadat za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
rob6t od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoniczenia robdt przez InZyniera/Kjerownika
projektu. ' '
o Wykonawca bedzie utrzymywag roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki spos6b, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly
czas, do momentu odbioru ostatecznego. o

~ Jes$li Wykonawca W jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie péZniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia. o

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy; regulaminy iwytyczne, ktdre sa W jakikolwiek sposdb zZwigzane Z
wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny 7a przestrzeganie tych postanowieri podczas
prowadzenia robot. ' ' ' '

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypekienie
wszelkich wymagan prawnych odnognie znakéw firmowych, nazw Jub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposob
ciagly bedzie informowa¢ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki wynikle z
lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawea, z wyjatkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania proj ektu lub specyfikacji dostarczone]j przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Rownowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

 Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy i przepisy, ktore
spelnia¢ maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywaé
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe
lub odnosza sie do konkretnego kraju lub regionu, moga byé réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace réwny lub. wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomiedzy
powotanymi normami a ich proponowanymi samiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawcg i
przedtozone In2ynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wy_l;opaﬁska

Wszelkie wykopaliska, monefy, przedmioty ‘wartodciowe, budowle oraz inne pozostatosci 0
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wiasno$¢é
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Zamawiajacego. Wykonawca zobowiazany jest powiadomic Inzyniera/Kierownika projektu i postepowac
zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia
opdznienia W robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcg ustali
wydtuzenie czasu wykonania robét i/lub wysoko$é kwoty, o ktora nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

2. MATERIALY
4.1. Zrédia uzyskania materialéw

_ Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi InZynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrédta wytwarzania, samawiania lub wydobywania tych
materiatow jak réwniez odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

7 atwierdzenie partii materialow z danego zrodia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego #rodta uzyskaja zatwierdzenie. :

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badafh w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego srédia w sposéb ciaghy spetniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od whascicieli i odnognych wiadz na pozyskanie
materialow ze zrodet miej scowych wiaczajac W to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ InZynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem cksploatacji
Zrédia. - : :

Wykonawca przedstawi InZynierowi/Kierowriikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje
zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metodg wydobycia
i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organow administracji pafistwowej i samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilogciowych i jakosciowych
matetialéw pochodzacych ze Zrédet miejscowych. .

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiat6w, dzierzawy i inne jakie okaza
sie potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materiatow do robot. o

Humus i nadklad czasowo zdjgte z terenu kopéw, dokopow i miejsc pozyskania materiatow
miejscowych beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu
robot. : : ' ' :

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop6éw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do rob6t Tub odwiezione na odklad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu. : '

Wykonawca nie bedzie prowadzié zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaty wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgode oo
Inzyniera/Kierownika projektu. ' )

' Eksploatacja Zrédet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi
na danym obszarze. B ;

2.3. Materialy nie odpowiadajace wyméganiom

_ Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terent budowy
i ztozone W miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. J esli Inzynier/Kierownik proj ektu
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla kt6rych zostaly zakupione, to
koszt tych materiatéw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika
projekfu. ' o .
Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na whasne ryzyko, liczag si¢ z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem ' '

2.4, Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badat wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i

zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byé pbzniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.
2.5. Przechowywanie i sktadowanie materialow '

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos¢ i wiasciwosci i byly dostgpne
do kontroli przez Inzyniera/Kierownika p{o'j ektu.




Miejsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane W obrebie terenu budowy W
miejscach uzgodnionych z InZyniérem/Kierownikiem projekiu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez InZyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materialow

Wytwoérnie materiatow moga by¢ okresowo kontrolowarne przez Inzyniera/ Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébki materiatow moga byé
pobierane W celu sprawdzenia ich wladciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowié podstawg do akceptacji
okreélonej partii materialow pod wzgledem jakosci. ,
W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projekiu bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, musza
byé spelione nastepujace warunki: _
a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspéiprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialow w czasie przeprowadzania inspekeji, . :
b) InZynier/Kierownik projekin bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni,
gdzie odbywa sie produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, WykqnaWca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badafi W tych miejscach.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje

niekorzystnego wplywu na jako$é wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typ6w i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ
Tub projekeie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; W przypadku braku
ustaleri w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien byé uzgodniony i zaakceptowaly przez
Inzyniera/Kier_ownika projektu. '

" Liczbai wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie Z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kiérownika projektu.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. S : o

Wykonawca dostarczy InZynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokument6w potwierdzaj acych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badari okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. '

Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawiny.

 Jezeli dokumentacja projektowa fub SST przewiduquozliwoéé wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze

wyboru i uzyska jego‘akceptach przéd uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji

Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ p6Zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow

umowy, zostana przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, kiére nie wplyng -
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych 1ob6t i wlasciwosci przewozonych materiatow. : '
_ Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazanjach Inzyniera/ Kierownika projekiu, w terminie przewidzianym
umowa. _ '

Przy ruchuna drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego W odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na of i innych parametrow technicznych. Srodki
transportu nie spetniajace tych warunkow moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drdg na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢é
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robdt opracowanym przez Wykonawcg 0raz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu. '

Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.




Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie W planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robét zgodnie z wymiarami i rzednymi ok_res’,lonymi w dokumentacji projektowej Iub
przekazanymi na pi$mie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popemmione przez Wykonawce W wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usunigte przez
Wykonawcg na wlasny koszt, Z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sie skutkiem blgdu zawartego W danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu. _ '

Sprawdzenie wytyczenia Tobot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladno$c. '

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow 1
elementéw robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dok_umentacji
projektowej 1 W 'SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik
projektu uwzgledni wyniki badan materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy
badaniach materialow, do$wiadczenia z przesziosci, wyniki badaf naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestig. :

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny byé wykonywane przez Wykonawcg W czasie
okreélonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania Tobot. Skutki finansowe Z t€go
tytutu poniesie Wykonawca. : . '

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowiazany opracowaé i przedstawi¢ -do akceptacji Inzyniera/ Kierownika
projektu program zapewnienia jakoSci. W programie zapewnienia jakoSci Wykonawca powinien okresli¢,
zamierzony sposéb wykonywania Tobdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji r0bOt
gwarantujacy wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz ustaleniami. :

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac: -

a) cze$¢ ogdlna opisujaca: : '

— organizacje wykonania robot, w tym terminy 1 spos6b prowadzenia robot,

— organizacje ruchu na budoWi_e wraz z oznakowaniem robot,

— spos6b zapewnienia bhp., . ,

— wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowos¢ wykonania poszczegolnych elementow

robdt, ' ' '

— system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robot,

— wyposazenie W sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiaspego lub

laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zlecié prowadzenie badat), ‘

— sposéb oraz formg gromadzenia wynikow badai laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw

mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowdny sposéb i formeg przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu; : -
b) czesé szczegblowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot: , 7
~ wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w inechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne, ' ,

— rodzaje i ilos¢ érodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialow,

spoiw, lepiszczy, kruszyw itp., . ‘

— spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich whasciwosci w czasie transportu,

— spos6b i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwosc, pobieranie probek, legalizacja i

sprawdzanie urzadzer, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek
i wykonywania poszezegolnych elementéw robot, ' o
—. sposéb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

- Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac-
zatozona jako$¢ robot. . o ’
Wykonawca jest odpowiedzialny za pena kontrolg robot i jakoéci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, faboratorium, sprzet, zaopatrZeni’e i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badaf materialow oraz robot. ‘
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli'anynier/Kierownik projektu moze zazadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badaf w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
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Wykonawca bedzie przeprowadzal pomiary i badania materiatlow. oraz robét z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami Zzawartymi W dokumentacji
projektowej iSST . )

- Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z uMOWa.

Wykonawca dostarczy In‘zynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, 7€ wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badat. .

InZynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, W
celu ich inspekeji. . __

InZynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje 0 jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, 7e moga wplynaé ujemnie na

wyniki badan, InZynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materialow i

-dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia W pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte

i stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé tych materiatow.
Wszystkie koszty zwiazane 2z organizowaniem i prowadzeniem badah materiatéw ponosi

Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na sasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobieﬁstwem wytypowane do badan.

InZynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniona mozliwosé¢ udziatu W pobieraniu
probek. '

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
InZyniera/Kierownika projekiu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badafh wykonywanych przez
InZyniera/Kiei‘ownik projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, W spos6b zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu. o _ ‘ ’ :

Na zlecenie InZyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania
tych materialow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, 0 ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usunicte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; W przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy-

6.4. Badania i pomiary

Wézystlde. badania i pomiary beda przeprowadione zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,

gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w S_ST,~stosowaé mozna wytyczne krajowe,

albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru Tub badania. Po wykonania pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projekiu. B :

6.5. Raporty z badan . .
Wykonawca bedzie przekazywac InZynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow Z wynikami

badari jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane InZynierowi/Kierownikowi' projektu na formularzach

wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez mego zaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez Iniyniera/Kierownika'projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatéow w miejscu ich wytwar'zania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatow. powinien
udzielié mu niezbednej pomocy. ' . ' ' :

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez
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 Wykonawcg, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie oceniac zgodno$¢ materialow i robot Z

wymaganiami SST na podstawie wynikéw wiasnych badaf kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych
przez Wykonawce. ' _ '
Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieraé probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, z¢ raporty Wykonawcy s& niewiarygodne,
to Inzynier/Kierownik projektu Oprze sie wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci




materiatow i 10bot Z dokumentacja projektowa 1 SST. Moze réwniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawce,
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badaf niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku
calkowite koszty powtc')mych Iub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostana przez

Wykonawcg.
6.7. Certyfikaty i deklaracje
InZynier/Kierownik pfojektu moze dopuscié¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na smak bezpieczenstwa wykazujacy, Z€ zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlagciwych przepisow i
dokumentow technicznych, ' o

2. deklaracje zgodnodci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma lub. ) ‘

— aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli

nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt 1
i ktore spehliajqumogi SST.

W przypadku materiatow, dla kiérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadat te dokumenty, okreslajace W sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiadaC ww. dokumenty wydane przez producenta, & W razie
potrzeby poparte wynikami badaf wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone
przez Wykonawce Iniynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakickolwick materiaty, kt6re nie speniaja tych wymagan bgda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego 1
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnoéé 7a prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiqzﬁjqcymi przepisami [2] spoczywa
na Wykonawcy. : '

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa Tudzi i mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis W dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, kidra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia ; nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwala technika, W porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczoné kolejmym numerem
zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu. A

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosei:

— datg przekazania' Wykonawcy terent budowy, '

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonogramow
robot, . )

— terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszezegolnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudnodci i przeszkody W ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia InZyniera/Kierownika projekti,

— daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw. robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy, .

— stan pogody i temperature powietrza W okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczéniom fub
wymaganiom szczegblnym w zwiaziu z warunkami Kklimatycznymi, ’

— zgodno$é rzgczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji proj ektowej,

- da::e dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i W trakcie wykonywania
robot, '

_ dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczagce jakosci materialéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowad_zonych badan z podaniem,
kto je przeprowadzat, _ - :

— wyniki préb poszczegodlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje 0 przebiegu robot. o

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone
InZyni_erowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sig.




Decyzje InZyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
saznaczeniem ich przyj ecia lub zajeciem stanowiska. v :

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje InZyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawniefi do wydawania poleceft Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu ka_zdego z
element6w robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ W sposob ciagly W jednostkach przyjetych w
Kkosztorysie 1 wpisuje do ksigzki obmiar6w.
(3) Dokumenty laboratoryjne ’

Dzienniki laboratoryjue, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badaf Wykonawcy beda gromadzone W formie
uzgodnionej W programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robét. Winny
by¢ udostgpnione na kazde zyczenie InZyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych W punktach (1) - (3) nastepujace
‘dokumenty: : _ v
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy, _

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoly odbioru robot,

e) protokoly z narad i ustalen,

f) korespondencjg na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentow budowy

. Dokumenty budowy beda przechowywane Da. terenie budowy w miejscu - odpowiednio
zabezpieczonym.- ‘
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie W
formie przewidzianej prawenm. . '
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla InZynier_a_/Kierownika projektu i

przedstawiane do weladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogéln_e zasady obmiaru robét

Obmiar robé6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych -robot zgodnie Z dokumentacja
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. o T
' Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu

o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, cO najmniej na 3 dni przed tym terminem. '
Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiaréw. _ :
jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) W ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane
zostana poprawione wg instrukeji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie. '
Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony 2z czestoscia wymagang do celu miesigcznej

platno$ci na rzecz Wykonawcy lub W innym czasie okreSlonym w umowie Jub oczekiwanym przez
Wykonawcg i InZyniera/Kierownika projektu. :

7.2. Zasady okreSlania iloci rob6t i materialow

Dhugoéci i odleglosci pomiedzy wyszczégdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdiuz linii osiowej. v ,

Jedli SST wiasciwe dla danych rob6t nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m’
jako diugo$¢ pomnozona przez éredni przekrdj.

Ilo$ci, ktore maja byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST. ' ' : '

7.3. Urzadzenia i sprigt pomiarowy

Wiszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu. '




Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot. :

7.4. Wagi i zasady wazZenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace od_noénym wymaganiom
SST. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac W spos6b ciagly sachowanie dokladno$ci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone. przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcink6w robdt, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sig W czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajacych zakrycin przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane W sposob zrozumialy i
jednoznaczny-

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uznpetione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone W formie
oddzielnego zalacznika do ksiazki obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z InZynierem/Kierownikiem
projekiu. : .

3. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznoéci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajqnastqpuj acym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

- 8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

_ Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie flodci i jakoéci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany W czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego posigpu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu. v : :

Gotowosé danej czeSci robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem InZy‘niera/KieroWnika projektu.  Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie péiniej jednak niz'w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projekiu. : ' :

Jakosé i ilosé robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik- projektu na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu O przeprowadzone
pomiary, W konfrontacji z dokumentachprojektowa, SST i uprzednimi ustaleniami. ‘

8.3. Odbior czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakoébi wykonanych czesel robot. Odbioru czesciowego
rob6t dokonuje ‘sie Wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu. : :

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego r_obét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilogci, jakoscei i warto$ci. ’ .

Catkowite zakoniczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwhocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu. '

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Iniyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot iprzyjecia dokumentéw, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2. '




Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W obecnosci
InZyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przed&oZonych dokumentéw, wynikow badafi i pomiar6w, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania rob6t dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbiorn ostatecznego robot komisja zapozna si¢ Z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikaj geych i ulegajacych zakrycin, zwlaszeza W zakresie wykonania robét uzupelniajacych
i robot poprawkowych. ' : ‘ : _

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych Jub roboét uzupeiniaj acych w
warstwie §cieralnej lub robotach wykoficzeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin
odbioru ostatecznego. _ _ '

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Z& jakos¢ wykonywanych robot w 'poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentachprojektqui QST z uwzglednieniem
tolerancji i nic ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja

dokona potracefi, oceniajac pomniejszona wartosé wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach emowy- ' .
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg Wzoru ustalonego przez Zamawiajacego-

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:
1. dokumentacje projektowa podstawowa Z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala

sporzadzona W trakcie realizacji umowy, :

2. szczegdlowe specyfikacje techniczie” (podstawowe Z dokumentéw umowy i ew. uzupehiajace lub
zamienne), . ' '

3. recepty i ustalenia technologiczne, ’

4. dzienniki budowy i ksigzki obmiar6w (oryginaty), _

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bada i oznaczefl Jaboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnoSci whudowanych materialow zgodnie z SST i ew. P7J,

7. . opinie technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zalaczonych do
dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokmnentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelQZerﬁe linii telefonicznej,

energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét whascicielom
urzadzefi, . '

9. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robét i sieci uzbrojenia tereny,

10.- kopie mapy zasadniczej powstate] W wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej. '

W przypadku, gdy Wg komisji, roboty pod wzglédem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja W porozumieniu z Wykonawca, wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot. .

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione Wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. » .

Termin wykonania robot poprawkowych i rob6t uzupeniajacych wyznaczy komisja.

'8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbidr - pogwarancyjny polega na ocenie wykdnanych_ rob6t zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. '

Odbiér pogwarancyjuy bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglqdnienierh
zasad opisanych w punkeie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ustalenia ogéine

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. : .

Dla pozycii kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnodci jest warto§é (kwota)
podana przez Wykonawce W danej pozycji kosztorysu.- S

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnoéci, wymagania i badania sk%adajqcé sic na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty W SSTiw
dokumentacji projektowej. : .

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obejmowac:
_ robocizne bezposrednia wraz Z towarzyszacymi kosztami,




_ warto$é zuzytych materialow wraz Z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

_  watto$é pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT.

9.2, Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunk6w umowy i wymagaﬁ ogélnych,zawartych W D-M—
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okre§lone w ww. dokumentach, a nie wyszezegdlnione W kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przej azd6w i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projekm 1 odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas frwania budowy, Wwraz Z- dostarczeniem kopil projektu
InZynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych Z
postepu robot, '
(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie Z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
(c) optaty/dzierzawy terent, -
(d) przygotowanie terenu, _ ‘ _
(e) konstrukcje tymCZasowej nawierzchni, ramp, chodnikéow, krawgznikow, barier, oznakowafi i drenazu,
® tymczasowaprzébudowq urzadzen obcych. :
Koszt utrzymania objazdow/przej azd6w 1 organizacji ruchu obejmuje:

" (a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,

barier i $wiatel, _
(b) utrzymanie plynnoéci ruchu publicznego. .
Koszt likwidacji obj azdow/przejazdow 1 organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie whudowanych materiatow i oznakowania, '

(b) doprowadzenie terentt do stanu pierwotnego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE '
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z poznigjszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555). '

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 Z pozZniejszymi zmianami).




I D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY [ PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiagzanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej.

1.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokoéciowych

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokoéciowyéh

wchodza: ' S

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoko$ciowego punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych, - - '

b) uzupemienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzeczych,

e) zastabilizowanie punktow w spos6b trwaty, ochrona ich przed smiszczeniem oraz oznakowanie w sposdb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.2. Okreslenia podstawowe

1.2.1. Punkty giéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy. :

1.2.2. Pozostale okreslenia podsteiWowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polékimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

1.3: Ogolne wymagania dotyczace robot
Og6lne wymagania dotyczace rob6t podano ‘w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczqce'material()w'

Ogéne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sk}adowanié podano w SST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”. _

2.2. Rodzaje materialow

. Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury métalowe o diugosci okoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mieé rednicg od 0,15 do 0,20m i dlugos¢ od 1,5do 1,7 m. ' '

7

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 mi
dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow ufrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i.
dtugosci od 0,04 do 0,05 m. '

, Swiadki” powinny mie¢ dhugo$¢ okoto 0,50 m i przekr6j prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu -

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry, ' '
— niwelatory,
— dalmierze,




- Ngioe

—  tyczki,
— faty,
— ta$my stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej 1 jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie Wymaganej doktadno$ci pomiaru. '

4. TRANSPORT
4.1. Ogblne wymagania dotyczace transportu

' 'Ogélne Wymagania dotyczace transportli podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogblne”.
4.2. Transport sprzgtu i materialow '

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozZna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1, Ogélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogbne”.

5.2. Zasady wykqnywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1do
. ' ' .

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacje i wspoirzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperow. ' _

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzié
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot. _ '

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. - ‘ :

Wykonawca ‘powinien patychmiast poinformowac Inzyniera 0 wszelkich bledach wykrytych w
wytyczeniu punktow glownych trasy 1 (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt
Zamawiajacego. : ' _

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreglone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie
réznia sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji
przez InZzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na
koszt Zamawiajacégo. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, 28 roboty dodatkowe w takim
przypadku obciaza Wykonawce. S . '

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga byé rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera. : ' ' '

Punkty wierzcho{kowe,'punkty gléwne trasy i punkty poérednie osi trasy musza byé zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w spos6b wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktéw. Forma i
wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. ' )

WykonaWca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczef w
czasie trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone przez
Wykonawce §wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie. jest konieczne do dalszego prowadzenia
robét, to zostana, one odtworzone na koszt Wykonawcy. - ' : '

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét naleza do
obowigzkow Wykonawcy. ' '

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly,
przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktow pomocniczych,
potozonych poza granica rob6t ziemnych. Maksymalna odlegtosé pomiedzy punktami gléwnymi na
odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m. ‘ : :

Zamawiajacy powinien zalozyé robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.




Maksymaina odleglos¢ miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowej w terenie plaskim
powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast wterenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio '
zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robot zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istnigjacych
budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ W postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w spos6b wykluczajacy
osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreglaé z taka dokladnodcia, aby éredni blad niwelacji po
wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojna W nawiazaniu do reperow
pafistwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone W dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreglenie nazwy reperu ijego rzednej.

" 5.4, Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu 0 dokumentacje projektowa oraz inne dane o
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji pafistwowej albo mnej
osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;. '

05 trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow. :

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej
nie moze byé wieksze niz 3 cm dla autostrad i drog gkspresowych lub 5 cm dla pozostatych drog. Rzedne
niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowej. . ‘

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzyé materiatéw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéwczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robdt. ‘

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzécznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie Jaawedzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera. , : _ ' _
Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadiku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow o
glebszych niz 1 metr. Odleglos$é miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksziattowania terenu
oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych
przekrojéw poprzecznych. ‘ o '

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow iwykopowo . -
ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa. '

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST.D-M~00.00.00 ,Wymagania ogblne”. "

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysoko§ciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreglonych w instrukcjach 1 wytycznych GUGIK (1 2,3,45,6,7).

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST DfM—O0.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.
7.2. Jednostka obmiarowa ‘

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwiazanych z wyznaczeniem obiektow jest czescia obmiaru rob6t mostowych.




8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru rob6t
 Ogolne zasady odbioru rob6t podano W SST D-M—O0.00.00 ., Wymagania ogolne”.

8.2. Sposob odbioru robot .

Odbi6r rob6t zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada
Inzynierowi. : :

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnos$ci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy'p%atnoéci podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.
9,2. Cena jednostki obmiarowej :

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
— uzupeinienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych, o
— wyznaczenie przekrojow popizecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
_ zastabilizowanie punktow w spos6b trwaty, ochrona ich przed sniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
- Wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE |
Instrukcja techniczna 0-1. Ogblne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Tnstrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycjl, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979. o

Tnastrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokoéciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
In_strukcja'techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wiytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK. 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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II1. D-01.02.02
ZDJECIE WARSTWY ZIEMI ROSLINNEJ I NIEURODZAJNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwiazanych ze zdjeciem warstwy ziemi urodzajnej.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna b@dzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych ze zdjeciem
warstwy ziemi nieurodzajnej, wykonywanych w ramach rob6t przygotowawczych.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okrelenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 1.4

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robét

Ogoblne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6ine” pkt 3.

3.2. Sprzet do zdjecia ziemi nieurodzajnej

Do wykonania rob6t zwiazanych ze zdjeciem warstwy ziemi urodzajnej uzycia nalezy stosowac:
— réwniarki, ' '
— spycharki,
— lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych
— koparki i samochody samowyladowcze,

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Wykorzystanie ziemi urodzajnej _ '
Ziemie urodzajna z uzysku nalezy wbudowa¢ na terenach zieleni.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
5.2. Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej

. Warstwa ziemi urodzajnej powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do péZniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikow oraz do innych czynnosci okreslonych w dokumentacji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru ziemi urodzajnej powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami
SST lub wskazaniami Inzyniera. '

Ziemie urodzajng nalezy zdejmowac recznie i mechanicznie.




Warstwe ziemi urodzajnej nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robdt ziemnych oraz w innych
miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy ziemi urodzajnej (zalezna od gigbokosci jego zalegania, wysokosci
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej, SST lub wskazana przez Inzyniera, wedlug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny
bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynno$ci zwiazanych ze zdjeciem warstwy ziemi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
. Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine”
6.2. Kontrola usunigcia ziemi urodzajnej '
Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia ziemi urodzajnej.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) zdjetej warstwy ziemi urodzajnej.
8. ODBIOR ROBOT '
‘ Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine” pkt
9. : '

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m* wykonania robét obejmuje:
— zdjecie ziemi urodzajnej wraz z haldowaniem w pryzmy wzdhuz drogi.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.




A D-01.02.04 ]
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z rozbidrka:
— warstw nawierzchni,
— kraweznikéw, obrzezy i opornikow.
1.1. Okreélénia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

1.2. Ogdine wymagania dotyczace robét
Og6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. SPRZET
2.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.
2.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robét zwiazanych z rozbiorka elementow drog,.
— spycharki,
— ladowarki,
— zurawie samochodowe,
— samochody cigzarowe,
- zrywarki,
— miloty pneumatyczne,

3. TRANSPORT
3.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™.
3.2. Transport materialéw z rozbiérki '

Material z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

4. WYKONANIE ROBOT
4.1. Ogoélne zasady wykonania robét .

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
4.2. Wykonanie robot rozbiorkowych '

Roboty rozbiérkowe elementoéw drég, obejmuja usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa i wskazanych przez InZyniera.

Elementy i materiaty, kt6re staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy i
wywiezione na wysypisko.

Doty (wykopy) powstale po rozbidrce elementow drég, znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopéw drogowych nalezy wypemi¢,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagescié zgodnie z wymaganiami.
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5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1. Ogolne zasady kontroli jakoSei robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

5.2. Kontrola jakoSci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych.

Zaggeszczenie gruntu wypekiajacego ewentualne doly po usunietych elementach nawierzchni, ogrodzef

i przepustéw powinno spelniaé odpowiednie wymagania.

6. OBMIAR ROBOT
6.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogblne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Jednostka obmiarowa '

Jednostka obmiarowa rob6t zwiazanych z rozbiorka elementéw drog i ogrodzen jest:
— dla nawierzchni i chodnika - m”* (metr kwadratowy),
— dla kraweznika m (metr).

7. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

8. PODSTAWA PLATNOSCI ,
8.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
8.2. Cena jednostki obmiarowej '

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiérki warstw nawierzchni: _
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
~ wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiérki kraweznikéw, obrzezy i opornikow:
— odkopanie kraweznikow, obrzezy i opornik6w wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,
—  zaladunek i wywiezienie materialu z rozbi6rki,
— wyr6wnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;

9. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
2.  PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia
3. PN-D-96002 Tarcica lifciasta ogélnego przeznaczenia
4, PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco
, ogblnego stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na
zimno ogdlnego przeznaczenia
6. PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki réwnoramienne
7. PN-H-93402 Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na
£0raco
8. BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem

. gladkim, okragtym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaZnika zaggszczenia gruntu.
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-V D-02.00.01
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. ZAXRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte W niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmuja:
a) wykonanie wykopow W gruntach nieskalistych,
b) budowg nasypow drogowych.

1.1. Okreslenia podstawowe

1.1.1. Budowla ziemna - budowla wykonana W gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetmiajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.1.2. Xorpus drogowy - nasyp Tub ta czesé wykopu, kora jest ograniczona korona drogi i skarpami rOWOW.
1.1.3. Wysoko§¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - rémica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.14. Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
WZOru: '

|, =L
Pads
gdzie: .
pa - gestosé objetosciowa szkieletn zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/893 1-12 [9), (Mg/mz),
pes - maksymalna gestosé objetosciowa szkieletu grunfowego Przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z

PN-B-04481:1988 [2], sluzaca do oceny zageszczenia gruntu W robotach ziemnych, (Mg/m3).

1.1.5. Wskaznik réznoziamistosci - wielkosé charakteryzujaca zageszczalnosé gruntow niespoistych, -
okreslona wg wzoru: .

e
dio
gdzie:
dgo - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
d,o - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.1.6. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielkosé charakteryzujaca stan zageszczenia grunty, okreSlona Wg
WZOru:

E
ly=—"2
. E,
gdzie:
E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],

E, - modul odksztatcenia gruntu oznacz_ony w powtérnym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4]. o

1.1.7. Pozostale okreslenia podstawowe s& zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 , Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w SST D-M-
00.00.00 ,, Wymagania ogélne”. '




2.2. Podzial gruntéw

Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzgledem przydatnoéci do budowy nasypow podano w OST D-02.03.01.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny by¢ przez Wykonawcg wykorzystane W
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maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypow moga byé wywiezione
poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowia nadmiar objetosci robdt ziemnych 1 za zezwoleniem
Inzyniera. v

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedac nadmiarem objetosci robot
ziemnych, zostaly za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawcg poza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypéw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowiazany do
dostarczenia réWnowazmej objetosci gruntéw przydatnych ze zrédet wiasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypéw, okreslone w OST D-02.03.01, powinny by¢
wywiezione przez Wykonawceg na odklad. Zapewnienie terenow na odkiad nalezy do obowiazkéw
Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej W kontrakcie. Inzynier moze nakaza¢ pozostawienie na
terenie budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatno$é wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub
nadmiernej wilgotno$ci.

Tablica 1. Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowos$ci wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. Wyszczegolnienie | Jed- Grupy gruntéw :
whasciwosci nostki | niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu —  Irumosz — piasek pylasty |malo wysadzinowe
‘ niegliniasty _ gwietrzelina |- glinapiasz-
— Zwir gliniasta czysta zwiezla,
— pospdlka —  TUMOSZ gl{na zwigzia,
. .. glina pylasta
— piasek gruby ghr.nast.y zwiczla
— piasek éredni |- zZwir gliniasty |- i, it piaszczys-
— piasek drobny |— pospéika ty, it pylasty
— szel gliniasta pardzo wysadzinowe
nierozpadowy - piasek gliniasty
- pyk pytpiasz-
czysty
- glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
— it warwowy
2 | Zawarto$¢
czastek %
< 0,075 mm <15 od 15do 30 - >30
<0,02 mm <3 od3do 10 > 10
3 |Kapilarnos¢ :
bierna Hy, m <10 >1,0 > 1,0
4 | Wskaznik ‘
piaskowy WP >35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Og6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.
3.2. Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzétu do:
— odspajania.i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
fadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
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— jednoczesnego wydobywania i przemieszezania gruntéw (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

—  sprzetu zaggszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1, Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagarﬁa dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport gruntéw

Wybor Srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnosé¢
srodkow transportowych powinna byé ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowancgo do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwickszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, 0 ile zwickszone odlegtosci nie zostaly wezesniej
zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéne”.

5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, W wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢
wigksze niz + 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze
przekracza¢ + 1 cm i -3 cm.

Szeroko$é gornej powierzchni korpusu nie moze rézni¢ sig od szerokosci projektowane]j o wigcej niz
+ 10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno roznié sie od projektowanego 0 wiecej niz 10% jego wartosci
wyrazonej tangensem kata. Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ 10
cm przy pomiarze lata 3-metrowa, albo powinny by¢ speinione inne wymagania dotyczace nieréwnosci,
wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzeni, stanowiacych elementy systemow odwadniajacych, ujetych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonaé
urzadzenia, ktore zapewnia odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych tak,
aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego
wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawaé w calym okresie trwania robot
spadki, zapewniajace prawidlowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktére spowoduje ich
dugotrwala nieprzydatnosc, Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntéw i zastapienia ich gruntami
przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego za te
czynnosci, jak réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiomnikow naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami. o

‘ 5.4, Odwodnienie wykopoéw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidiowe odwodnienie w calym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postgpowac w kierunku podnoszenia sig niwelety.

W czasie robét ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podiuzny i nada¢é przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow

spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw




kolejnosci i sposobu odspajania gruntow oraz terminéw wykonywania innych robot na spelnienie wymagat

dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych.

. s

Zrodta wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopéw, nalezy wjac w Towy.
gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa rob6t ziemnych.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogoblne zasady Kkontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Wody opadowe i

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia '
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego

specyfikacji oraz z dokumentacja projektowa.
Szezeghlng uwage nalezy zwrdcic na:

- wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych,

- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekOw wodnych.

polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badafi i pomiaréw

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica

—

Pomiar ta$ma, szablonem, lata o dlugosci 3 m i

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiar6w wykonanych robot ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwo§¢ badan i pomiarow

1 |Pomiar szeroko$ci korpusu

ziemnego poziomica lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na
5 | Pomiar szerokosci dna prostych, w punktach gtownych tuku, co 100 m na
rOWOwW hukach o R = 100 m co 50 m na tukach o R < 100 m
3 | Pomiar rzgdnych oraz w miejscach, ktore budza watpliwosci
powierzchni korpusu
Ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnosci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar rownosci skarp

7 | Pomiar spadku podiuznego Poriar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m
powierzchni korpusu lub dna | oraz w punktach watpliwych
Towl B

¢ | Badanie zaggszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej ulozonej

warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na
1000 m” warstwy

6.3.2. Szeroko$é korpusu ziemnego

Szeroko$é korpusu ziemnego nie moze rozmié sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 10 cm.
6.3.3. Szeroko$¢ dna rowow |

Szerokos¢ dna rowow nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.
6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga rozni¢ sie od rzednych projektowanych o wiecej niz -3
cm lub +1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rozmié sig od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rownosé korony korpusu
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Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone lata 3-metrows, nie moga przekraczac 3 cm.
6.3.7. Rownos¢ skarp
Nieréwnosci skarp, mierzone fata 3-metrowa, nie moga przekraczaé + 10 cm.

6.3.8. Spadek podiuzny korony korpusu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar
niwelatorem rzednych wysoko$ciowych, nie moze dawaé roznic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wiekszych niz -3 cm Jub +1 cm.

6.3.9. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z
zalozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntow dla ktérych nie mozna okresli¢
wskaznika zageszczenia nalezy okresli¢ wskaznik odksztatcenia Io, zgodnie z norma PN-S-02205:1998 [4].

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanym'i robotami

Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostang, odrzucone. Jesli materiaty nie spetniajace wymagan zostana wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wiasciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego
wptywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko§¢ potracen za obnizona jako$¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
7.2. Obmiar robot ziemnych ’

Jednostka obmiarowa jest m> (metr szeScienny) wykonanych robot ziemnych.

3. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis
gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia
_ nawierzchni podatnych i podioza przez obciazenie plyta

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
8. Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.




dowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.

podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.

9. Instrukcja badaf podioza gruntowego bu
m, IBDiM, Warszawa 2002

10. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni
a) Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego W budownictwie drogowy




V1 D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM 1 ZAGESZCZENIEM
PODLOZA

1. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
‘wykonaniem koryta przeznaczonego do ultozenia konstrukcji nawierzchni.

1.1. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.2. Ogélne wymagania dotyczgce robdt
Ogoblne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY
Nie wystqpujq.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wyrﬁagania dotyczace sprzetu v

Ogobine wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
~ 3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazaé sig
mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu: '
 _  réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukoénie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢
wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemijeszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,
—  walc6éw statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.
Stosowany sprzgt nie moze spowodowa¢ niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podloza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-O0.00.00»,,Wymagania ogo6lne”.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podfoza, jest mozliwe wylacznie za
zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywaé sig
ruch budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaitowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wezesniej
przygotowane. '




Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegiych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiac
naciagniecie sznurkow tub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wigkszych niz co 10 metréw.

.Rodzaj sprzetu, aw szczeg6lnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia. '

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyklad na poszerzeniach lub w przypadku robét o maiym zakresie. Spos6b wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera. _

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zZgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odkiad w miejsce wskazane przez

Inzyniera.
Profilowanie i zageszczenie podtoza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zaggszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczySzczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza,

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioZe na glebokos¢ zaakceptowana
przez Inzyniera, dowieZ¢ dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, W
ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysoko$ciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania
wartodci wskaZnika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowad rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zaggszezanie
podloza nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy
1. Wskaznik zaggszczenia nalezy okreslaé zgodnie z BN-77/8931-12 [51.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podioza (1)

Minimalna wartosé I, dla:
Strefa :
korpusu KR1,.2 Chodniki i
§ciezka rowerowa
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00 "~ 1,00
Na glebokosei od 20 do 50 cm od
powierzchni podloza 1,00 . 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie
badania zaggszczenia, kontrolg zaggszczenia naleZy oprze¢ na metodzie obciazen plytowych. Nalezy okresli¢
pierwotny i wtérny modut odksztalcenia podloza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i
pierwotnego moduiu odksztafcenia nie powinien przekraczaé 2,2.

Wilgotnoé gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwiazanych z profilowaniem i zageszezeniem podloza pastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi patychmiast do ukiadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym'zawilgoceniém, na przyklad przez roziozenie folii lub w inny
spos6b zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego paturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na wlasny koszt.




6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robé6t
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia
koryta i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica2.  Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza

Lp. Wyszczeg6lnienie badar Minimalne} czqs?otliwos’é
i pomiarow badan i pomiarow
1 | Szerokos¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Réwnos¢ podiuzna ¢o 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Réwnosé poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne a 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad

5 |Regdne wysokosclowe i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog

6 Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
planie i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 Zageszezenie, wilgotno$¢ | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie

gruntu podtoza rzadziej niz raz na 600 m’

*) Dodatkowe poriary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gléwnych tukow poziomych

6.2.2. Szerokosé koryta (profilowanego podioza)

Szeroko$é koryta i profilowanego podioza nie moze rézmié sie od szerokosci proj ektowanej o wigcej
niz+10 cmi-5 cm.

6.2.3. Rownosé koryta (profilowanego podioza)

Nieréwnosci podhuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata zgodnie z
norma BN-68/8931-04 [4].

Nierownoéci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nier6wnosci nie moga, przekracza¢ 20 mm.
6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa
z tolerancja = 0,5%. ' ’ ,

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzgdnymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm. :

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz + 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lub wigeej niz 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podioza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ poréwnanie warto$ci modutéw odksztatcenia,
to warto§¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-
64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2. g




~

Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy badac wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnoé¢ gruntu
podtoza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtorme zageszezenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania 0golne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogéine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej '

Cena wykonania 1 m” koryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, '
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem, ‘
—  zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
— profilowanie dna koryta tub podioza,
— zageszczenie, '
— utrzymanie koryta lub podioza, ,
~ przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-04481 _ Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moduhu odksztalcenia
, nawierzchni podatnych i podloza przez obciazenie plyta
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni
planografem i fata
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu




VII D-04.02.01
WARSTWY ODSACZAJACE

1. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych Z

wykonaniem warstw odsaczajacych, stanowiacych czg$é podbudowy pomocniczej, W przypadku gdy podioze
stanowi grunt wysadzinowy Jub watpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.1. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okreéleniami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogoine”.

1.2. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow -

Og6lne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-
00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

2.2. Rodzaje materialéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sa:
— piasek gruboz.,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych powinny spelnia¢ nastgpujace warunki:
a) szczelnoscei, okreslony zaleznoscia:

Dis
des <5
gdzie:
D,s - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziamn warstwy odcinajacej lub odsaczajacej
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.
Dla materialéw stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajacych warunek szczelnosci musi
by¢ spetiony.
b) zageszczalnosci, okre$lony zaleznoscia:

gdzie:
U - wskaznik réznoziarnistosci,
dgp - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca,
dyo - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca.
Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinien spelniac
wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 112. ‘

2.4. Skladowanie materialéw
2.4.1. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej nie jest wbudowane
bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego skladowania, to Wykonawca
robot powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami
kamiennymi. Podioze w miejscu skladowania powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.




3. SPRZET
3.1. Ogéblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano W SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne”.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien wykaza¢
si¢ mozliwo$cia Kkorzystania z nastgpujacego sprzgtu:
— rowniarek,
_ walc6w statycznych,
— plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne”.
4.2. Transport kruszywé

Kruszywa mozna przewozic¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogblne”.
5.2. Przygotowanie podioza

Podloze gruntowe powinno spelnia¢ wymagania okreslone w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”
oraz D-04.01.01 , Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza”.

Warstwa odsaczajaca powinna by¢ wytyczona w sposéb umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie Z
dokumentacja projektowa, Z tolerancja okre§lona w niniej szych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach réwnolegtych do osi drogi, ub w
inny spos6b zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zaggszczanie Kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowe] gruboéci, przy uzyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Grubo$é roztozonej warstwy luznego
kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiagnieto grubo$¢ projektowana.

' Jezeli dokumentacja projektowa przewiduje wykonanie warstwy odsaczajacej lub odcinajacej 0
grubosci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykona¢ dwuwarstwowo. Rozpoczecie ukladania
kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze przez Inzyniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zaggszczenjem wymieni¢
kruszywo na materiat 0 odpowiednich whasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nalezy przystapi¢
do jej zageszczania. :

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzi i stopniowo
przesuwaé pasami podhuznymi czgsciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej ‘osi. Zageszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku nalezy rozpoczynaé od dolnej krawedzi i przesuwac pasami podiuznymi czesciowo
naktadajacymi sig, w kierunku jej gornej krawedzi. '

Nieréwnosci lub zaglebienia powstate w czasie zaggszczania powinny by¢ wyrownywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do otrzymania rownej
powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcéw warstwa odcinajaca i odsaczajaca powinna by¢ zageszezana
ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wediug PN-B-04481 [1]. Wskaznik zaggszczenia nalezy
okregla¢ zgodnie z BN-77/893 1-12 [8].




W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstwe odsaczajaca lub odcinajaca,
uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszezenia wedlug normalnej proby Proctora, kontrolg
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okreslié pierwotny i wtorny modut
odksztatcenia warstwy wedlug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztalcenia

nie powinien przekracza¢ 22.

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja
od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotno$é kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci
optymalnej, kruszywo nalezy osuszyé przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotno$é
kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscia wody i
réwnomiernie wymieszac.

5.4. Utrzymanie warstwy odsaczajacej

Warstwa odsaczajaca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy powinny by¢

utrzymywane w dobrym stanie.
Nie dopuszcza si¢ ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajace;j.

- W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sig ruch poj azd6w koniecznych dla wykonania wyzej

lezacej warstwy nawierzchni.
Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania warstwy obciaza Wykonawcg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowaé wszystkie
whasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwosé oraz zakres badaf i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia
warstwy odsaczajacej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw warstwy odsaczajacej

Lp. Wyszczegoblnienie Minimalna czestotliwo$¢ badan
badan i pomiarow i pomiaré6w
1 | Szerokos¢ warstwy 10 razyna 1 km
2 | Réwnos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Réwno$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne K 10 razy na 1 km
L c0 25 m w osi jezdni i na jej krawgdziach dla autostrad i
5
Rzedne wysokosciowe drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 Uksztaitowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i
planie ) drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
7 | Grubos¢é warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 m’
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000
m2
8 | Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
wilgotno$é kruszywa rzadziej niz raz na 600 m*




~~,

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
giéwnych ukow poziomych.

6.3.2. Szerokoséé warsty

Szeroko$é warstwy nie moze sie r6zni¢ od szerokoéci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3. Rownos§¢ warstwy _

Nieréwnosci podiuzne warstwy odcinajacej i odsaczaj acej nalezy mierzy¢
4 metrowa fata, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [7].

Nieréwnosci poprzeczne warstwy odsaczajace]j nalezy mierzy¢
4 metrowa tata.

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysoko$ciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysoko§ciowymi warstwy i rzednymi proj ektowanymi nie powinny
przekraczaé +1 cm i-2 cm.

6.3.6. Uksztattowanie osi w planie

0§ w planie nie moze by¢ przesunigta W stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub o wiecej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7. Grubos¢ warstwy

Grubosé warstwy powinna by¢ zgodna z okreslona W dokumentacji projektowej z tolerancja +1 cm,
-2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostata wykonana w dwoch warstwach, nalezy
mierzy¢ taczna grubos¢ tych warstw. : '

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawg
warstwy przez spulchnienie warstwy na glebokos€ co pajmniej 10 cm, uzupelnienie nowym materiatem o
odpowiednich whadciwosciach, wyréwnanie i ponowne zaggszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastapi ponowny pomiar
i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zaggszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warsiwy odcinajacej i odsaczaj acej, okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie
powinien by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy stosuje sig poréwnanie wartosci modutow
odksztalcenia, to warto$é stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z
norma BN-64/8931-02 [6], nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$é kruszywa w czasie zageszczenia nalezy badaé wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢
kruszywa powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +1 0%.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosei co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtérnie zaggszczone. Dodanie nowego materiata bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) warstwy odcinajacej i odsaczaj acej.




o

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne.
Roboty uznaje sig¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogblne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? warstwy odsaczajacej i/lub odcinajacej z kruszywa obejmuje:
— prace pomiarowe, :
_  dostarczenie i rozlozenie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy materiatu o grubosci i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
—  wyréwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,
— zageszczenie wyprofilowane]j warstwy,
~ przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnoci
3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych . Zwir i mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni
drogowych
5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obciazenie plyta
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni
planografem i fata
8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

-10.2. Inne dokumenty

Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na stabym podtozu z zastosowaniem geotekstyliow, IBDiM,
Warszawa 1986.




VIII D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYWA STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE ’
WYMAGANIA OGOLNE

1. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] i obejmuja SST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie Z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudowe pomocnicza i podbudowe zasadnicza wg Katalogu
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pélsztywnych.

1.1. Okre$lenia podstawowe

1.1.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszezeniu W
optymalnej wilgotnosci kruszywa o whasciwie dobranym uziarnieniu. ’

1.1.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi wW SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” oraz w SST dotyczacych
poszczegolnych rodzajéw podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogélne™.

2.2. Rodzaje materialow
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.
2.3. Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa




Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedhug PN-B-06714-15 [3] powinna lezeé migdzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
_ wykonywane metoda stabilizacji mechanicznej :
1-2 kruszywo na podbudowg zasadnicza (gorna warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa
1-3 kruszywo na podbudowg pomocnicza (dolng warstwg)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiegaé od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gérnej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego
ziarna kruszywa nie moze przekraczac 2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3.2. Wilasciwosci kruszywa |
Kruszywa powinny spenia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
. Kruszywa Kruszywa -
Lp. Wyszczegolnienie naturalne Jamane Zuzel Badania
wlasciwosci Podbudowa wedhug
zasa | pomoc | zasad | pomo zasad { pomoc |
d- | -nicza - c- - -nicza
nicza | nicza | nicza | nicza
1 | Zawarto$¢ ziamn od2| od2 [o0d2| 0d2 | 0od2 | od2 PN-B-
mniejszych niz 0,075 do | do12 | do [do12|do 10| do12 06714
mm, % (m/m) 10 10 -15[3] _
2 | Zawarto$¢ nadziarna, PN-B-
% tmim), newigee niz | © | 0 | 7 0| 5 1 10} o6714
-15[3]
3 | Zawarto$¢ ziam PN-B-
nieforemnych B[ 0w 35 | 40 ) ) 06714
%(m/m), nie wigcej niz -16 [4]
4 | Zawartos¢
zanieczyszczeh 1 1 1 1 1 1 OIE;-IB _1
organicznych, e(m/m), 1]
nie wiecej niz
5 | Wskaznik pi
piggmig;i“’wy PO | od | 0d30 | od [0d30| ] BN-
; 30 | do70 | 30 jdo70 64/8931
zageszczeniu metoda I do do .01 [26]




lub II wg PN-B-04431, 70 70
%

6 | Scieralnos¢ w bebnie
Los Angeles

a) §cieralno$¢ catkowita
po pelnej liczbie
obrotoéw, nie wigcej niz 35 45 35 50 40 50

b) $cieralnosé czgsciowa PN-B-
po 1/5 penej liczby 06714
obrotéw, nie wigcej niz_| 30 40 30 35 30 35 -42 [12]
— _B-
7 I\I'asxat}dl\yos_c_, O%(m/m), 25 4 3 5 6 3 PN-B
nie wigcej niz 06714
-18 [6]
8 | Mrozoodpormnose, PN-B-
ubytek masy po 25 5 10 5 10 5 10 06714
cyklach zamraza- -1917]
nia, %(m/m), nie wiecej i
niz
o Rozpad krzemianowy i PN-B-
. 06714
zela- - - - - i 3 _371[10]
zawy lacznie, % (m/m), | PNB-
nie wigcej niz 06714
-39 [11]
10 Zaw::}rtoéé zwiazkow PN-B-
siarki w przeliczeniu na 1 1 1 1 2 4
. 06714
S0;, %(m/m), nie
J3 N -28 [9]
wigcej niz

11 | Wskaznik noénosci Wyos
mieszanki kruszywa, %,
nie mniejszy niz:

a) przy zageszezeniu Is 30 60 80 60 | 80 60 PN-S-

>1,00 120 - 120 - 120 - 06102
b) przy zageszezeniu Is [21]
>1,03

2.3.6. Woda

- Nalezy stosowaé wodg wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprzgt do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg. Mieszarki powinny

zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,
¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno

dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce
wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
OgobIne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.




4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami fransportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywaé sie zgodnie z BN-88/673 1-08 [24].

Transport pozostatych materialow powinien odbywaé si¢ zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowg powinno spetniaé wymagania okreslone w OST D-04.01.01 ,,Koryto wraz
z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza” i OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek
. gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

D5
dss

<5 (1)

w ktérym:
D5 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy
odsaczajacej, w milimetrach, :
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podioza, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spetniony, nalezy na podiozu ulozy¢ warstwe odcinajaca lub
odpowiednio dobrang geowidkning. Ochronne whasciwosci geowldkniny, przeciw przenikaniu drobnych
czastek gruntu, wyznacza sig z warunku:

b
=0 <12 ©
Oy

w ktérym: .

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 50 % ziarn gruntu podloza, w milimetrach,

Oy, - umowna $rednica poréw geowlokniny odpowiadajaca wymiarom frakcji gruntu zatrzymujaca si¢ na
geowlokninie w ilosci 90% (m/m); warto$¢ parametru 0go powinna byé podawana przez producenta
geowldkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wezesniej
przygotowane. ) _

Paliki lub szpilki powinny byé ustawione w osi drogiiw rzedach réwnolegtych do osi drogi, lub w
inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do

wytyczenia rob6t w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa,

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznosé zapewnienia
jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegéinych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob,
aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$é po zageszczeniu byta réwna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo uktadanej
warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w
spos6b zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i rzednych wysoko$ciowych. Jezeli podbudowa
skiada sie z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i
zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysoko$ciowych. Rozpoczgeie budowy
kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.




Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadac wilgotnosci
optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda IT). Material nadmiernie
nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki
kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna byé zwilzona okreslong iloscia
wody i rtownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od
optymalnej o 10% jej wartoéci, mieszanke nalezy osuszy¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjgtemu
poziomowi wskaznika no$no$ci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowiazany naprawié¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawcg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robét

Ogoblne zasady kontroli jakoéci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 .- Wymagania ogo6lne”.
6.2. Badania przed przystapieniem do rob6t

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych
do wykonania rob6t i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialow. Badania te
powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badar i pomiaréw

Czestotliwo$é oraz zakres badari podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$é ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwo$¢ badan
viimana [T
Lp. Wyszczegblnienie badan liczba badant | P
. . | podbudowy
na dziennej zv-vadaiaca
dziatce p Zyé)n J&
roboczej najecno 2
badanie (m”)
Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnos$¢ mieszanki 2 600
3 | Zageszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m’

dla kazdej partii kruszywa i

4 | Badanie wlasciwosci . 3.
adanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

- Uziarnienie mieszanki powinno byé zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy
pobieraé w spos6b losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na
biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotno§é mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug proby-
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda I), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotnosé nalezy okreslié wedtug PN-B-06714-17 [5].




6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazde] warstwy powinno odbywaé si¢ az do osiagniecia wymaganego wskaznika

zageszczenia.
Zaggszczenie podbudowy nalezy sprawdzaé wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy

przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, konfrole zaggszcezenia
nalezy oprze¢ na metodzie obciazen plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m,
lub wedlug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznac za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego modutu E, do pierwotnego modutu odksztatcenia E; jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy

konstrukcyjnej podbudowy.
Er 2,2
E,
6.3.5. Wiasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt2.3.2.
Prébki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawcg w sposéb losowy w obecnosci
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w
tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiar6w wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczeg6lnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwosé pomiaréw
1 Szeroko$é podbudowy 10 razy na 1 km
2| Rowstpoin e
3 | ROwno$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne® ' 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokoSciowe ' co 100 m
6 | Uksztattowanie osi w planie® " |co 100 m
7 | Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej,
lecz nie rzadziej niz raz na 400 m®

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na

_ 2000 m
8 | Nosnoséé podbudowy: v
- modut odksztalcenia co najmniej w dwéch przekrojach na
kazde 1000 m
- ugigcie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde
1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach
gléwnych ukéw poziomych. '

6.4.2. Szerokosé podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze réznié sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
) Na jezdniach bez krawgznikéw szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szeroko§ci warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazana w dokumentacji projektowe;j.




TN

6.4.3. Rowno$¢ podbudowy

Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa 1ata.

Nierownosci podbudowy nie moga przekraczac:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa, z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysoko$ciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza

O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5
cm. :

6.4.7. Grubo$é podbudowy i ulepszonego podioza

Grubosé podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nosnosé podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa ' o '
zkruszywao | Wskaznik Mak | L Mmm}aln)( modut odksztat-
wskazniku | zageszczenia axsymalne ugiecie cenia mierzony plyta o
Wy Tiie Is nie sprezyste pod kofem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy niz
niz, % : 40 kKN 50 kN od od drugiego
pierwszego | obciazenia
obciazenia . E,
E;
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi edcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wieksze odchylenia od okre§lonych w
punkcie 6.4 powinny byé naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10 cm,
wyréwnane i powtérnie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szerokos$é podbudowy jest mnigjsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm inie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢
podbudowe przez spulchnienie warstwy na peing grubos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie
materialu i powtorne zaggszczenie.




6.5.2. Niewlasciwa grubo$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzehniach wadliwych pod wzgledem gruboéci,'Wykonawca wykona napraweg
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na -
odpowiednia glebokosé, zgodnie z decyzjg Inzyniera, uzupeione nowym materiatem o odpowiednich

wladciwosciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone. ‘
Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar

i ocena grubosci warstwy; wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3. Niewlasciwa nosno$¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nos$nosci, zalecone przez InZzyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
no$nosci podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania rob6t przez Wykonawcg podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Og6lne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™.
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

£l

Qgélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa 1 m” podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w OST: '
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. - PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci

zanieczyszczen obcych
PN-B-06714-15

PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19

Nowaw

8. PN-B-06714-26

9. PN-B-06714-28

10. PN-B-06714-37

i1. PN-B-06714-39

12.  PN-B-06714-42

Kruszywa mineralne. Badania.
Kruszywa mineralne. Badania.
Kruszywa mineralne. Badania.
Kruszywa mineralne. Badania.
Kruszywa mineralne. Badania.
metoda bezposdrednia
Kruszywa mineralne. Badania.
zanieczyszczen organicznych
Kruszywa mineralne. Badania.
metoda bromowa

Kruszywa mineralne. Badania.
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania.
zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania.

Oznaczanie sktadu ziarnowego
Oznaczanie ksztaltu ziarn
Oznaczanie wilgotnosci
Oznaczanie nasiakliwosci
Oznaczanie mrozoodpornosci
Oznaczanie zawartosci
Oznaczanie zawartosci siarki
Oznaczanie rozpadu

Oznaczanie rozpadu

Oznaczanie $cieralnosci w
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13. PN-B-06731
14. PN-B-11111
15. PN-B-11112
16. PN-B-11113
17. PN-B-19701
18. PN-B-23006
19. PN-B-30020
20. PN-B-32250
21.  PN-S-06102
22.  PN-5-96023
23.  PN-8-96035
24. BN-88/6731-08
25. BN-84/6774-02
26. BN-64/8931-01
27. BN-64/8931-02
28. BN-68/8931-04
29. BN-70/8931-06
30. BN-77/8931-12
10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.

bebnie Los Angeles

Zuzel wielkopiecowy kawalkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne :
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i
ocena zgodnosci

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie '

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thuicznia
kamiennego

Popioly lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obciazenie plyta
Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni
planografem i fata

Drogi samochodowe. Pomiar ugig¢ podatnych
ugieciomierzem belkowym

Oznaczanie wskaZnika zaggszczenia gruntu




IX D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.1. OkreSlenia podstawowe

1.1.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw
zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosna nawierzchni drogowej.

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakéw albo ziarn zwiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczeh obcych i bez domieszek gliny.

3. WYKONANIE ROBOT

Ogélne zasady wykonania rob6t podano w SST D-04.04.00 ,JPodbudowa z kruszyw. Wymagania
ogblne” pkt 5. :

3.1. Przygotowanie podioza

Przygotowanie podtoza powinno odpowiadaé wymaganiom okreslonym w SST D-04.04.00
_Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine”. '

3.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoblne”.

3.3. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki Kruszywa

Ustalenia dotyczace rozktadania i zaggszczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania og6lne”. :

3.4. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w SST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine”.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
4.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne”. : , .

4.2. Badania przed przystapieniem do rob6t

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z
ustaleniami SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”.

4.3. Badania w czasie robdt

Czestotliwo$é oraz zakres badar i pomiaréw kontrolnych w czasie robot podano w SST D-04.04.00
JPodbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”.




4.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwoéé oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania og6lne”.
4.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w SST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”.

5. OBMIAR ROBOT
5.1. Ogoblne zasady obmiaru robét
Ogo6lne zasady obmiaru robét podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
og6lne”. '
5.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

6. ODBIOR ROBOT

Ogblne zasady odbioru robot podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne”.

7. PODSTAWA PLATNOSCI
7.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Og6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne”.

7.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie roboét, '
— sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— rozlozenie mieszanki,
— zageszczenie rozlozonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwiagzane podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
0go6lne” :




X D-05.03.23a

NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI DLA ULIC
LOKALNYCH

1. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z
wykonaniem i odbiorem nawierzchni z betonowej kostki brukowej. '
Betonowa kostke brukowa stosuje si¢ do nawierzchni:,

— drég (ulic) lokalnych, zwlaszcza w strefie zamieszkania.

1.1. Okreflenia podstawowe

1.1.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy warstwy
§cieralnej nawierzchni, wykonany metoda wibroprasowania z betonu nie zbrojonego nie barwionego lub
barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charakteryzujacy si¢ ksztaltem, ktéry umozliwia wzajemne
przystawanie elementow.

1.1.2. Spoina - odstgp pomiedzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypéhliony okreslonymi
materialami wypelniajacymi.

1.1.3. Szczelina dylatacyjna - odstep dzielacy duzy fragment pawierzchni na sekcje w celu umozliwienia '
odksztatcert temperaturowych, wypetniony okreslonymi materialami wypelniajacymi.

1.1.4. Pozostale okreslenia podstawowe sg Zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normamii z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

1.2. Ogolne wymagania dotyczgce robdét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczice materialow

Ogéne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogélne”. ’

2.2. Betonowa kostka brukowa
2.2.1. Klasyfikacja betonowych kostek brukowych

Betonowa kostka brukowa moze mieé nast¢pujace cechy charakterystyczne, okreslone w katalogu

producenta: , '

1. odmiana:

a) kostka dwuwarstwowa (z betonu warstwy spodniej konstrukeyjnej i warstwy fakturowej (gornej)
szara i barwiona min 4mm, '

gatunek 1,

klasa:

a) klasa ,,50”, o wytrzymalosci na sciskanie nie mniejszej niz 50 MPa,

4. barwa:
a) kostka szara, z betonu niebarwionego,
b) kostka kolorowa, z betonu barwionego — bordo (zwykle pigmentami nieorganicznymi) bordo,

5. wzor (ksztalt) kostki: zgodny z ksztaltami okreSlonymi przez producenta wymiary, zgodne z wymiarami
okre$lonymi przez producenta,: ’
a) 247x247 mm grubosci 8 cm.
Pozadane jest, aby wymiary kostek byly dostosowane do sposobu ukladania 1 siatki spoin oraz
umozliwialy wykonanie warstwy o szerokosci 1,0 m Iub 1,5 m bez koniecznosci przecinania elementéw
w trakcie ich wbudowywania w nawierzchni¢. '

wN
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2.2.2. Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym

Betonowa kostka brukowa powinna posiadac aprobate techniczna, wydang przez uprawniong
jednostke (Instytut Badawezy Drog i Mostow).
Betonowa kostka brukowa powinna odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w aprobacie technicznej,

a w przypadku braku wystarczajacych ustalen, powinna mie¢ charakterystyki okreslone przez odpowiednie

procedury badawcze IBDiM, zgodne z ponizszymi wskazaniami:

1) ksztatt i wymiary powinny by¢ zgodne z deklarowanymi przez producenta, Z dopuszczalnymi odchytkami
od wymiarow:

—  dlugos¢ i szerokos¢ + 3,0 mm,
— grubos¢ + 5,0 mm,

2) wytrzymato§¢ na Sciskanie powinna by¢ nie mniejsza niz:
— 50 MPa, dlaklasy ,,507,

3) mrozoodpornosé: po 30 cyklach zamrazania i rozmrazania probek w 3% roztworze NaCl lub 150 cyklach
samrazania i rozmrazania metoda zwykta, powinny by¢ spetione jednoczesnie nastepujace warunki:
~ probki nie powinny wykazywaé pekniec i zarysowan powierzchni licowych,

- Iaczna masa ubytkow betonu w postaci zniszczonych naroznikow i krawedzi, odpryskow kruszywa
jtp. nie powinna przekraczac 5% masy prébek nie zamrazanych,

—  obnizenie wytrzymalosci na $ciskanie w stosunku do prébek nie zamrazanych nie powinno by¢
wicksze niz 20%,

4) nasigkliwo$¢, nie powinna przekracza¢ 5%,

5) $cieralnos¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, okre$lona strata wysokosci, nie powinna przekraczac
warto$ci:

— 3,5 mm, dla klasy ,,507,

6) szorstkosé, okreslona wskaznikiem szorstkosci SRT (Skid Resistance Tester) powierzchni licowej gomej,
sprawdzona wahadiem angielskim, powinna wynosi¢ nie mniej niz 50 jednostek SRT,

7) wyglad zewnetrzny: powierzchnie elementéw nie powinny mie¢ rys, peknigé i ubytkdw betonu,
krawedzie elementéw powinny byé rowne, a tekstura i kolor powierzchni licowej powinny by¢
jednorodne. Dopuszczalne wady wyglady zewngtrznego i uszkodzenia powierzchni nie powinny
przekracza¢ warto$ci podanych w tablicy 1. .
(Uwaga: Naloty wapienne - wykwity w postaci biatych plam - powstaja w wyniku naturalnych procesow
fizykochemicznych wystepujacych w betonie podczas jego wiazania i twardnienia; naloty te powoli
znikaja w okresie do 2 lat).
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Tablica 1. Dopuszczalne wady wygladu zewngtrznego betonowej kostki brukowej

Lp. Wihasciwosci Wymagania
gatunek 1

1 | Stan powierzchni licowej:
~ tekstura jednorodna w danej partii

- rysy i spekania niedopuszczalne
_ Kolor wedhig katalogu |Jjednolity dla danej partit
producenta

~ przebarwienia dopuszczalne niekontrastowe przebarwienia na

pojedynczej kostce

— plamy, zabrudzenia niedopuszczalne
niezmywalne woda

— naloty wapienne dopuszczalne

2 | Uszkodzenia powierzchni
bocznych:
— dopuszczalna liczba w
1 kostee 2
— dopuszczalna wielkos¢ :
(dhugosé i szerokos¢) 30 mm x 10 mm

3 | Szczerby i uszkodzenia krawe-

dzi i narozy przylicowych niedopuszczalne

4 | Uszkodzenia krawedzi
pionowych
— dopuszczalna liczba w
1 kostce 2
"~ dopuszczalna wielko$¢

(dlugosé i grebokosc) 20 mm X 6 mm

2.2.3. Sktadowanie kostek

Kostke zaleca si¢ pakowaé na paletach. Palety z kostka moga by¢ sktadowane na otwarte]
przestrzeni, przy czym podloze powinno by¢ wyréwnane i odwodnione.

2.3. Materialy na podsypke i do wypelnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Nalezy stosowaé nastepujace materialy:
a) na podsypke cementowo-piaskowa pod nawierzchni¢
— mieszanke cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku naturalnego spelniajacego wymagania dla
gatunku 1 wg PN-B-11113:1996 [2], cementu powszechnego uzytku speiniajacego wymagania PN-B-
19701:1997 [4] i wody odmiany 1 odpowiadajacej wymaganiom PN-B-32250:1988 (PN-88/B-32250)
[5]3
b) do wypeiania spoin w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej
~ zaprawe cementowo-piaskowa 1:4 spelniajaca wymagania wg 2.3 b),
¢) do wypehiania szczelin dylatacyjnych w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej
— do wypelnienia gémej czgsci szczeliny dylatacyjnej nalezy stosowaé drogowe zalewy kauczukowo-
asfaltowe lub syntetyczne masy uszczelniajace (1p. poliuretanowe, poliwinylowe itp.), spehiajace
wymagania norm lub aprobat technicznych, do wypelnienia dolnej czesci szezeliny dylatacyjnej
nalezy stosowaé wilgotna mieszanke cementowo-piaskowa 1:8 z materiatéw spetniajacych
wymagania wg 2.3 b) lub inny materiat zaakceptowany przez Inzyniera.

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na
budowe, powinno odbywac si¢ na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy
zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [6].

2.4. Krawezmiki

Do obramowania nawierzchni jezdni z kostki nalezy stosowac krawezniki kamienne na tawie
betonowej B-15 wg SST D-08.01.02 ,krawezniki kamienne”
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2.5. Materialy do podbudowy uloZonej pod nawierzchnia z betonowej kostki brukowej

Materiaty do podbudowy, ustalonej W dokumentacji projektowej, powinny odpowiadaé
wymaganiom zawartym w SST D-04.04.00 . Podbudowy z kruszyw wymagania ogoine”.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Ukdadanie betonowej kostki brukowej moze odbywac sie:

a) recznie, zwlaszcza na matych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen ukladajacych (uktadarek), skiadaj acych sig z wozka i
chwytaka sterowanego hydraulicznie, shizacego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich
ulozenia; urzadzenie to, po skoniczonym ukiadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wmiatania piasku w
szczeliny, zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do przycinania kostek mozna stosowaé specjalne narzedzia tnace (np. przycinarki, szlifierki z
tarcza). '

Do zaggszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowa¢ zaggszczarki wibracyjne (ptytowe) z
wykladzing elastomerowa, chroniace kostki przed $cieraniem i wykruszaniem narozy.

Sprzet do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powinien odpowiada¢ wymaganiom SST D-
04.01.01 , Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza” i innym dokumentom (normom PB i BN,
wytycznym IBDiM).

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i zapraw naleZy stosowac betoniarki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

42, Transport materialéw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe moga by¢ przewozone na paletach - dowolnymi srodkami
transportowymi po osiagnigciu przez beton wytrzymatosei na $ciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w
trakcie transportu powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sig i uszkodzeniem.

Jako $rodki transportu wewnatrzzaktadowego kostek na srodki transportu zewngtrznego moga
shuzy¢ wozki widlowe, ktorymi mozna dokonac zatadunku palet. Do zatadunku palet na Srodki transportu
mozna wykorzystywaé réwniez dzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny by¢ spinane taSmami stalowymi lub plastikowymi, zabezpieczajacymi
kostki przed uszkodzeniem w czasie transportu. Na jednej palecie zaleca si¢ uktada¢ do 10 warstw kostek
(zaleznie od grubosci i ksztaltu), tak aby masa palety z kostkami wynosita od 1200 kg do 1700 kg. Pozadane
jest, aby palety z kostkami byly wysylane do odbiorcy érodkiem transportu samochodowego wyposazonym
w dzwig do za- i roztadunku.

Krawezniki i obrzeza moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi. Krawezniki
betonowe nalezy uklada¢ w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Krawegzniki i obrzeza
powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniem w czasie transportu.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny byé
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Cement powinien by¢ przewozony w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 {6].

Zalewe lub masy uszczelniajace do szczelin dylatacyjnych mozna transportowaé dowolnymi
$rodkami transportu w fabrycznie zamknigtych pojemnikach lub opakowaniach, chroniacych je przed
zanieczyszczeniem. _

Materiaty do podbudowy powinny by¢ przewozone w sposob odpowiadajacy wymaganiom SST D-
04.04.00 , Podbudowy z kruszyw wymagania ogélne”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6Ine”.
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5.2. Podloze i koryto

Grunty podtoza powinny by¢ niewysadzinowe, jednorodne i nosne oraz zabezpieczone przed
nadmiernym zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przemarzania, zgodnie z dokumentacja projektowa.

Koryto pod podbudowe lub nawierzchnig powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi
spadkami oraz przygotowane zgodnie z wymaganiami SST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i

zaggszezaniem podioza”. _
Koryto musi mie¢ skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumentacja projektowa

5.3, Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja nawierzehni powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa.
Konstrukcja nawierzchni obejmuje utozenie warstwy §ciéralnej z betonowej kostki brukowej na:
a) podsypce cementowo-piaskowej oraz podbudowie z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie -
23cm.
b) W-wie odsaczajacej z piasku grubosci —15cm.
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu nawierzchni, z wystepowaniem podbudowy, podsypki
cementowo-piaskowej i wypehieniem spoin zaprawa cementowo-piaskowa, obejmuja:
1. wykonanie podbudowy,
2. wykonanie obramowania nawierzchni (z kraweznik6w),
3. przygotowanie irozscielenie podsypki cementowo-piaskowej,
4. ulozenie kostek z ubiciem,
5. przygotowaniec Zaprawy cementowo-piaskowej i wypemienie nig szczelin,
6. wypeknienie szczelin dylatacyjnych,
7. pielegnacje nawierzchni i oddanie jej do ruchu.
5.

4, Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod warstwa betonowej kostki brukowe]j powinien
by¢ zgodny z dokumentacja projektowa. .
Wykonanie podbudowy powinno odpowiadaé wymaganiom wiasciwej SST, np.:
a) D-04.04.00+04.04.03 ,,Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie” (z kruszywa naturalnego
lub famanego) [12].

5.5. Obramowanie nawierzchni

Rodzaj obramowania nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa.

Materialy do wykonania obramowan powinny odpowiadac¢ wymaganiom okreslonym w pkcie 2.4.

Krawezniki i obrzeza zaleca sig ustawiaé przed przystapieniem do ukladania nawierzchni z kostki.
Przed ich ustawieniem, pozadane jest utozenie pojedynczego rzedu kostek w celu ustalenia szerokos$ci
nawierzchni i prawidtowej lokalizacji kraweznik6éw lub obrzezy.

5.6. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej grubosé powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa.

Dopuszczalne odchytki od zaprojektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczaé £ 1 cm.

Podsypke cementowo-piaskowa stosuje si¢ z zasady przy wystepowaniu podbudowy pod
nawierzchnia z kostki. Podsypke cementowo-piaskowa przygotowuje si¢ w betoniarkach, a nastgpnie
rozéciela sig na uprzednio zwilzonej podbudowie, przy zachowaniu:

~  wspblczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,
— wytrzymato$ci na §ciskanie nie mniejszej niz R; = 10 MPa, Ry = 14 MPa.

W praktyce, wilgotno§é ukladanej podsypki powinna by¢ taka, aby po $cisnieciu podsypki w dioni
podsypka nie rozsypywata sig i nie bylo na dloni §ladéw wody, a po naci$nigciu palcami podsypka
rozsypywata sie. Rozécielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno wyprzedzaé ukladanie nawierzchni z
kostek od 3 do 4 m. Rozécielona podsypka powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona w stanie wilgotnym,
lekki walcami (np. recznymi) lub zageszczarkami wibracyjnymi.

Jesli podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cementowo-piaskowej to po zawatowaniu
nawierzchni nalezy ja pola¢ woda w takiej ilosci, aby woda zwilzyta cata grubo$¢ podsypki. Rozécielenie
podsypki z suchej zaprawy moze wyprzedza¢ uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypelnienie spoin zaprawa musi by¢ zakoriczone przed
rozpoczeciem wiazania cementu w podsypce.




5.7. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

5.7.1. Ustalenie ksztaltu, wymiaru i koloru kostek oraz desenia ich uktadania

Ksztalt, wymiary, barwe i inne cechy charakterystyczne kostek wg pktu 2.2.1 oraz desen ich
uktadania (przyklady podano w zat. 3) powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i SST,.aw
przypadku braku wystarczajacych ustalefi Wykonawca przedktada odpowiednie propozycje do
zaakceptowania Inzynierowi. Przed ostatecznym zaakceptowaniem ksztattu, koloru, sposobu ukiadania i
wytworni kostek, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy utozenie po 1 m? wstepnie wybranych kostek,
wylacznie na podsypce piaskowej. '

5.7.2. Warunki atmosferyczne.

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ wykonywac przy
temperaturze otoczenia nie nizszej niz +5°C. Dopuszcza si¢ wykonanie nawierzchni jesli w ciagu dnia
temperatura utrzymuje si¢ w granicach 0d 0°C do +5°C, przy czym jesli w nocy spodziewane sa przymrozki
kostke nalezy zabezpieczy¢ materiafami o ztym przewodnictwie ciepta (np. matami ze stomy, papa itp.).

Utozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementow 0 jednakowej grubosci. Na
wiekszym fragmencie robot zaleca sig stosowac kostki dostarczone w tej samej partii materiatu, w ktérej
niedopuszczalne sa rézne odcienie wybranego koloru kostki. '

Uktadanie kostki mozna wykonywaé recznie lub mechanicznie.

Uktadanie reczne zaleca sig wykonywaé na mnicj szych powierzchniach, zwlaszcza -
skomplikowanych pod wzglg¢dem ksztattu lub wymagajacych kompozycji kolorystycznej ukladanych deseni
oraz réznych wymiaréw i ksztattéw kostek. Uktadanie kostek powinni wykonywa¢ przyuczeni brukarze.

Ukladanie mechaniczne zaleca sie wykonywa¢ na duzych powierzchniach o prostym ksztalcie, tak
aby uktadarka mogla przenosi¢ z palety warstwe ksztattek na miejsce ich ulozenia z wymagana dokladnoscia.
Kostka do uktadania mechanicznego nie moze mie¢ duzych odchylek wymiarowych i musi by¢ odpowiednio
przygotowana przez producenta, tj. utozona na palecie w odpowiedni wz6r, bez dotozenia potowek i
dziewiatek, przy czym kazda warstwa na palecie musi by¢ dobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, by
kostki nie przywieraly do siebie. Uktadanie mechaniczne zawsze musi byé wsparte praca brukarzy, ktérzy
uzupelniaja przerwy, wyrabiaja tuki, dokladaja kostki w okolicach studzienek i kraweznikow.

Kostke uklada si¢ okoto 1,5 cm wyzej od projektowane]j niwelety, poniewaz po procesie ubijania
podsypka zaggszcza sie.

Powierzchnia kostek potozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wiazow
itp.) powinna trwale wystawa¢ od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzeri oraz od 3 mmdo 10
mm powyzej korytek $ciekowych (Sciekow).

Do uzupelnienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i studzienkach mozna uzywa¢ elementy
kostkowe wykonczeniowe w postaci tzw. potéwek i dziewiatek, majacych wszystkie krawedzie rowne i
odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztaltek o nietypowych wymiarach, wolng przestrzen
uzupetnia si¢ kostka cieta, przycinana na budowie specjalnymi narzedziami tnacymi (przycinarkami,
szlifierkami z tarcza itp.). ’ '

Dzienna dziatke robocza nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca sig zakonczy¢
prowizorycznie okoto péimetrowym pasem nawierzchni na podsypce piaskowej w celu wytworzenia oporu
dla ubicia kostki utozonej na state. Przed dalszym wznowieniem robot, prowizorycznie ulozong nawierzchnie
na podsypce piaskowej nalezy rozebra¢ i usuna¢ wraz z podsypka.

5.7.4. Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomoca zageszczarki wibracyjnej (plytowej) z ostong z
tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywaé walca.

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej $rodka i
jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualne nieréwnosci powierzchniowe moga by¢
zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdtuznym kostki. '

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. pgknigte) nalezy wymieni¢ na kostki cate.

5.7.5. Spoiny i szczeliny dylatacyjne
5.7.5.1. Spoiny

Szeroko$¢ spoin pomigdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi¢ od 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopadtosciennych kostek brukowych zaleca sig aby osie spoin
pomiedzy diuzszymi bokami tych kostek tworzyly z osia drogi kat 45°, a wierzcholek utworzonego kata
prostego pomiedzy spoinami miat kierunek odwrotny do kierunku spadku podtuznego nawierzchni.




Po utozeniu kostek, spoiny nalezy wypelnic:

a) zaprawa cementowo-piaskowa, spelniajaca wymagania pktu 2.3

Wypekhienie spoin piaskiem polega na rozsypaniu warstwy piasku i wmieceniu go w spoiny na
sucho lub, po obfitym polaniu woda - wrieceniu papki piaskowej szczotkami wzglednie rozgarniaczkami z
pi6rami gumowymi.

Zaprawg cementowo-piaskowa zaleca sie przygotowaé w betoniarce, W spos6b zapewniajacy jej
wystarczajaca ptynnos¢. Spoiny mozna wypenié przez rozlanie zaprawy na nawierzchnie i nagarnianie jej w
. szczeliny szczotkami lub rozgarniaczkami z piérami gumowymi. Przed rozpoczeciem zalewania kostka
powinna by¢ oczyszczona i dobrze zwilzona woda. Zalewa powinna calkowicie wypetnic spoiny i tworzy¢
monolit z kostkami.

Przy wypelnianiu spoin zaprawa cementowo-piaskowa nalezy zabezpieczy¢ przed zalaniem nia
szezeliny dylatacyjne, wkiadajac zwiniete paski papy, zwitki z workéw po cemencie itp.

Po wypenianiu spoin zaprawg cementowo-piaskowa nawierzchnig nalezy starannie oczy$cic;
szczegblnie dotyczy to nawierzchni z kostek kolorowych i z réznymi deseniami ukladania.

5.8. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchnie na podsypce piaskowej ze spoinami wypelnionymi piaskiem mozna odda¢ do uzytku
bezposrednio po jej wykonaniu.

Nawierzchnig na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypeionymi zaprawg cementowo-
piaskowa, po jej wykonaniu nalezy przykry¢ warstwa wilgotnego piasku o grubosci od 3,0 do 4,0 cm i
utrzymywaé ja w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywie od 2 tygodni (przy temperaturze $redniej
otoczenia nie nizszej niz 15°C) do 3 tygodni (w porze chtodniejszej) nawierzchnig nalezy oczysci¢ z
piasku i mozna odda¢ do uzytku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogo6lne”.
6.2. Badania przed pi‘zystqpiehiem do rebot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyskac:
a) w zakresie betonowej kostki brukowej
aprobate techniczna, ' ’
certyfikat zgodnosci lub deklaracje zgodnosci dostawcy oraz ewentualne wyniki badan cech
charakterystycznych kostek, w przypadku zadania ich przez Inzyniera,
wyniki sprawdzenia przez Wykonawce cech zewnetrznych kostek wg pktu 2.2.2.7),
b) w zakresie innych materialow .
— sprawdzenie przez Wykonawceg cech zewngtrznych materiatéw prefabrykowanych (krawgznikow,
obrzezy), :
— ew. badania wiasciwosci kruszyw, piasku, cementu, wody itp. okreslone w normach, ktére budza
watpliwosci Inzyniera.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie roboét

Czestotliwo$é oraz zakres badari i pomiaréw w czasie robot nawierzchniowych z kostki podaje tablica 2.




Tablica 2. Czestotliwosé oraz zakres badaf i pomiar6w w czasie robd6t

Wyszczegoblnienie s , Wartosci
Lp- bazliar’l i p%miarc')w Czestotliwos¢ badat dopuszczalne
1 | Sprawdzenie podtoza i koryta Wg OST D-04.01.01 [11]
2 | Sprawdzenie ew. podbudowy Wg OST, norm, wytycznych,
wymienionych w pkcie 5.4
3 | Sprawdzenie obramowania wg OST D-08.01.01+02 [17];
nawierzchni D-08.03.01 [18}; D-08.05.00
[19]
4 | Sprawdzenie podsypki (przymiarem | Biezaca kontrola w 10 punktach | Wg pktu 5.6;
liniowym lub metoda niwelacji) dziennej dzialki robocze;j: odchyiki od
grubosci, spadkow i cech projektowanej
konstrukcyjnych w por6wnaniu | grubosci +1 cm
7z dokumentacja projektowa 1
specyfikacja
5 | Badania wykonywania nawierzchni

z kostki

a)

zgodno$é z dokumentacja
projektowa

Sukcesywnie na kazdej dzialce
roboczej

b) potozenie osi w planie Co 100 m i we wszystkich Przesunigcie od
(sprawdzone geodezyjnie) punktach charakterystycznych | osi projektowa-

nej do2 cm

c) rzedne wysokosciowe Co 25 m w osi i przy Odchylenia:
(pomierzone instrumentem krawedziach oraz we +1 cm; -2 cm
pomiarowym) wszystkich punktach

charakierystycznych

d) réwnosé w profilu podluznym | Jw. Nieréwnosci do
(wg BN-68/8931-04 [9] lata, 8 mm
czterometrowa)

€) réwnosé w przekroju Iw. Prze$wity mi¢-
poprzecznym (sprawdzona fatg dzy lata a po-
profilowa z poziomnica i wierzchnig do
pomiarze przeswitu klinem 8 mm '
cechowanym oraz przymiarem
liniowym wzglednie metoda
niwelacji)

f) spadki poprzeczne (sprawdzone | Jw. Odchytki od
metoda niwelacji) dokumentacji

projektowej do
. 0,3%

g) szeroko$¢ nawierzchni Jw. Odchyiki od
(sprawdzona przymiarem szerokosci
liniowym) projektowanej

do £5 cm

h) szerokos$c¢ i gigbokos¢ W 20 punktach Wg pktu 5.7.5
wypelnienia spoin i szczelin charakterystycznych dziennej
(ogledziny i pomiar przymiarem | dziatki roboczej
liniowyin po wykruszeniu diug.

10 cm)

i) sprawdzenie koloru kostek i Kontrola biezaca Wg

desenia ich uloZenia ' dokumentacji
projektowej lub
decyzji
Inzyniera

6.4. Badania wykonanych robot

Zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej podano w tablicy 3.




Tablica 3. Badania i pomiary po ukoficzeniu budowy nawierzchni

Lp. Wyszczegblnienie badan 1 pomiar6w Sposéb sprawdzenia

1 | Sprawdzenie wygladu zewngirznego Wizualne sprawdzenie jednorodnoscei
nawierzchni, kraweznik6w, obrzezy, wygladu, prawidiowosci desenia,
Sciekow koloréw kostek, spekan, plam,

deformacji, wy-kruszes, spoin i szczelin

2 | Badanie potozZenia osi nawierzchni w Geodezyjne sprawdzenie polozenia osi co
planie 25 m i w punktach charakterystycznych

(dopuszczalne przesunigcia wg tab. 2, Ip.
5b)

3 | Rzedne wysoko$ciowe, rownos¢ Co 25 m i we wszystkich punktach
podhuzna i poprzeczna, spadki charakterystycznych (wg metod i do-
poprzeczne i szerokosé puszczalnych wartosci podanych w tab.

2, Ip. od 5¢ do 5g)

4 | Rozmieszczenie i szerokosé spoin i Wgpktu 5.5135.7.5
szczelin w nawierzchni, pomiedzy '
kraweznikami, obrzezami, $ciekami oraz
wypeknienie spoin i szczelin

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki

brukowej. :
Jednostki obmiarowe robét towarzyszacych budowie nawierzchni z betonowej kostki brukowej
(podbudowa, obramowanie itp.) sa ustalone w odpowiednich SST wymienionych w pktach 5.4 i5.5.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”. -
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug pktu 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— przygotowanie podloza i wykonanie koryta,
— ewentualnie wykonanie podbudowy,
— ewentualnie wykonanie law (podsypek) pod krawezniki, obrzeza, Scieki,
~  wykonanie podsypki pod nawierzchnig,
— ewentualnie wypehienie dolnej czesci szczelin dylatacyjnych.

Odbi6r tych rob6t powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogélne” [10] oraz niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? pawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podfoza i wykonanie koryta,




— dostarczenie materialow 1 sprzgtu,
- wykonanie podsypki,
_ ustalenie ksztattu, koloru i desenia kostek,
— ulozenie i ubicie kostek,
— wypelnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych w nawierzchni,
~ pielggnacje nawierzchni,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzetu.
Cena wykonania 1 m? nawierzchni z betonowej kostki brukowej nie obejmuje robot towarzyszacych
(jak: podbudowa, obramowanie itp.), ktére powinny by¢ ujete w innych pozycjach kosztorysowych, a
ktérych zakres jest okreslony przez SST wymienione w pktach 5.4 15.5.




XI D-07.02.01,
OZNAKOWANIE PIONOWE

1. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonywaniem i odbiorem oznakowania pionowego stosowanego na drogach, w___postaci:
—  znakéw ostrzegawczych, : o
— znakoéw zakazu i nakazu,
—  znakéw informacyjnych, kierunku i znakow uzupehiajacych.

1.1. Okreslenia podstawowe

1.1.1. Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lub tablicy z napisami albo symbolami, zwykle
umieszczony na konstrukcji wsporczej.

1.1.2. Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierzchni ktérego umieszczana jest tre§¢ znaku. Tarcza
moze by¢ wykonana z réznych materiatow (stal, aluminium, tworzywa syntetyczne itp.) - jako jednolita lub
skladana. :

1.1.3. Lico znaku - przednia cze$é znaku, shuzaca do podania tresci znaku. Lico znaku moze by¢é wykonane
jako malowane lub oklejane (folia odblaskowa lub nieodblaskowa). W przypadkach szczegolnych (znak z
przejrzystych tworzyw syntetycznych) lico znaku moze byé zatopione w tarczy znaku.

1.1.4. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego lico wykazuje wlasciwosci odblaskowe (wykonane jest z
materiatu o odbiciu powrotnym - wspotdroznym). :

1.1.5. Konstrukcja wsporcza znaku - shup (stupy), wysiegnik, wspornik itp., na ktérym zamocowana jest
tarcza znaku, wraz z elementami shizgcymi do przymocowania tarczy (§ruby, zaciski itp.).

2. MATERIALY .
2.1. Aprobata techniczna dla materialéw

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowego, na ktéry nie ma normy, musi posiadaé
aprobate techniczna wydana przez uprawniona jednostke. Znaki drogowe powinny mie¢ certyfikat
bezpieczenstwa (znak ,,B”) nadany przez uprawniona jednostke.

2.2. Materialy stosowane do fundamentéw znakéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczych znakéw moga by¢ wykonywane jako:
— prefabrykaty betonowe, : :
—  zbetonu wykonywanego ,,na mokro”,

2.3. Konstrukeje wsporeze - shupki
2.3.1. Ogdlne charakterystyki konstrukcji

Konstrukcje wsporcze znakéw pionowych naleZy wykona¢ nalezy wykonaé z ocynkowanych rur o
srednicy 70 mm i dlugosci zgodnej z dokumentacja projektowa. Rury powinny odpowiadac
wymaganiom PN-H-74219 [8], PN-H-74220 [9] lub innej normy zaakceptowanej przez Inzyniera.

Powierzchnia zewnetrzna i wewngtrzna rur nie powinna wykazywaé wad w postaci tusek, peknigg,
zwalcowan i naderwan. Dopuszczalne sa nieznaczne nieréwnosci, pojedyncze rysy wynikajace z procesu
wytwarzania, mieszczace si¢ w granicach dopuszczalnych odchylek wymiarowych.

Kofice rur powinny by¢ obciete réwno i prostopadle do osi rury.

Pozadane jest, aby rury byly dostarczane o dugosciach:

— dokladnych, zgodnych z zaméwieniem; z dopuszczalna odchytka + 10 mm,
— wielokrotnych w stosunku do zaméwionych dhugosci doktadnych ponizej 3 m z naddatkiem 5 mm na
kazde ciecie i z dopuszczalng odchylka dla catej dlugosci wielokrotnej, jak dla dtugosci doktadnych.

Rury powinny by¢ proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powinna przekracza¢ 1,5 mm na
1 m dhugoéci rury. ’




2.3.2. Gwarancja producenta lub dostawcy na konstrukcje wsporcza

Producent lub dostawca kazdej konstrukcji wsporczej, obowigzany jest do wydania-gwarancji na
okres trwalosci znaku uzgodniony z odbiorca. Przedmiotem gwarancji sa wlasciwosci techniczne konstrukcji
wsporczej lub elementow mocujacych oraz trwatosé zabezpieczenia przeciwkorozyjnego.

W przypadku stupkéw znakow pionowych ostrzegawczych, zakazu, nakazu i informacyjnych o

" standardowych wymiarach oraz w przypadku elementéw, stuzacych do zamocowania znakéw do innych
obiektéw lub konstrukeji - gwarancja moze by¢ wydana dla partii dostawy.

2.4. Tarcza znaku
2.4.1. Trwato$¢ materiatéw na wp’(ywy zewnetrzne

Materiaty uzyte na lico i tarczg znaku oraz potaczenie lica znaku z tarcza znaku, a takze sposob
wykoniczenia znaku, musza wykazywaé petna odpornos¢ na oddziatywanie $wiatta, zmian temperatury,
wplywy atmosferyczne i wystepujace w normalnych warunkach oddzialywania chemiczne (w tym korozje
elektrochemiczng) - przez caly czas trwalosci znaku, okreslony przez wytworce lub dostawce.

2.4.2. Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy 7naku

Producent lub dostawca znaku obowiazany jest przy dostawie okreslié, uzgodniona z odbiorca,
trwatoé¢ znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku, a takze udostepni¢ na zyczenie odbiorcy:
a) instrukcje montazu znaku,
b) dane szczegblowe o ewentualnych ograniczeniach w stosowaniu znaku,
¢) instrukcje utrzymania znaku.

2.5. Znaki odblaskowe
2.5.1. Wymagania jakosciowe znaku odblaskowego

Folie odblaskowe uzyte do wykonania lica znaku powinny wykazywaé pelne zwiazanie z tarcza
znaku przez caly okres wymaganej trwatosci znaku. Niedopuszczalne sa lokalne niedoklej enia, odklejania,
shuszczenia lub odstawanie folii na krawedziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.

Spos6b potaczenia folii z powierzchnia tarczy znaku powinien uniemozliwiac jej odtaczenie od
tarczy bez jej zniszczenia.

Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub obrzezy znakow na folii odblaskowej, technologia
malowania lub Klejenia oraz stosowane w tym celu materiaty powinny by¢ uzgodnione z producentem folii.

Okres trwatosci znaku wykonanego przy uzyciu folii odblaskowych powinien wynosi¢ od 7 do 10
lat, w zaleznosci od rodzaju materiatu.

Powierzchnia lica znaku powinna by¢ réwna i gladka, nie moga na niej wystgpowa¢ lokalne
nieréwnosci i pofatdowania. Niedopuszezalne jest wystepowanie jakichkolwiek ognisk korozji, zaréwno na
powierzchni jak i na obrzezach tarczy znaku. '

2.6. Materialy do montazu znakéw

Wszystkie ocynkowane taczniki metalowe przewidywane do mocowania miedzy sobg elementéw
konstrukcji wsporczych znakéw jak Sruby, listwy, wkrety, nakretki itp. powinny by¢ czyste, gtadkie, bez '
peknieé, naderwan, rozwarstwien i wypuktych karbow.

Eaczniki moga by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikach blaszanych lub paletach, w
zaleznosci od ich wielkodci.

3. TRANSPORT
3.1. Transport materialéw do pionowego oznakowania drég

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [17].

Transport kruszywa powinien odbywac si¢ zgodnie z PN-B-06712 [3].

Prefabrykaty betonowe - do zamocowania konstrukeji wsporczych znakéw, powinny by¢
przewozone srodkami transportowymi w warunkach zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami.
Rozmieszczenie prefabrykatow na srodkach transportu powinno by¢ symetryczne.

Transport znakéw, konstrukeji wsporczych 1 sprzetu (uchwyty, $ruby, nakretki itp.) powinien si¢
odbywa¢ $rodkami transportowymi w sposob uniemozliwiajacy ich przesuwanie si¢ w czasie transportu i
uszkadzanie.




4. WYKONANIE ROBOT
4.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt nalezy wyznaczy<:
— lokalizacje znaku, tj. jego pikietaz oraz odleglo$¢ od krawedzi jezdni, krawedzi pobocza umocnionego
lub pasa awaryjnego postoju,
~  wysoko$é zamocowania znaku na konstrukcji WSPOIczej.
Punkty stabilizujace miejsca ustawienia znakéw nalezy zabezpieczy¢ w taki spos6b, aby w czasie
trwania i odbioru robét istniata mozliwo$é sprawdzenia lokalizacji znakow.
Lokalizacja i wysoko$¢ zamocowania znaku powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa.

4.2. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakéw - stupki, shupy, wysiegniki, konstrukcje dla tablic
wielkowymiarowych, powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg pionowa i SST.
Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:
~ odchylka od pionu, nie wigcej niz £ 1 %,
— odchylka w wysoko$ci umieszczenia znaku, nie wigcej niz = 2 cm,
~ odchylka w odlegtosci ustawienia znaku od krawedzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa awaryjnego
postoju, nie wiecej niz + 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odleglosci umieszczenia znaku zgodnie z
Instrukcja o znakach drogowych pionowych [18].

4.3. Trwalo$¢ wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi byé wykonany w spos6b trwaly, zapewniajacy peina czytelnosc
przedstawionego na nim symbolu lub napisu w calym okresie jego uzytkowania, przy czym wplywy
zewnetrzne dzialajace na znak, nie moga powodowac znieksztalcenia tresci znaku.

4.4. Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy wykonany znak drogowy musi mie¢ tabliczkg znamionowa z:

a) nazwa, marka fabryczna lub innym oznaczeniem umozliwiajacym identyfikacje wytworcy lub dostawcy,
'b) data produkcji, ' :

¢) oznaczeniem dotyczacym materiatu lica znaku,
d) data ustawienia znaku. ' -

Zaleca sie, aby tabliczka znamionowa konstrukcji wsporczych zawierala réwniez miesiac i rok
wymaganego przegladu technicznego. .

Napisy na tabliczce znamionowej musza by¢ wykonane w spos6b trwaly 1 wyrazmy, czytelny w
normalnych warunkach przez caly okres uzytkowania znaku.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1. Badania materialéw do wykonania fundamentéw betonowych

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania materiatéw do wykonania fundamentéw betonowych '
,,na mokro”. Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter rob6t fundamentowych, na wniosek Wykonawcy,
Inzynier moze zwolni¢ go z potrzeby wykonania badar materialéw dla tych robot.

5.2. Badania w czasie wykonywania robot
5.2.1. Badania materialéw w czasie wykonywania robot

Wszystkie materiaty dostarczone na budowg z aprobata techniczng lub z deklaracja zgodnosci
wydana przez producenta powinny byé sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiaréw.
Czestotliwosé badan i ocena ich wynikéw powinna by¢ zgodna z ustaleniami tablicy 6.




Tablica 6. Czestotliwos¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobow
dostarczonych przez producentow '

. . , 0O
Lp. Rodzaj badania Liczba badan Opis badan wynikgjvngadaﬁ

1 Sprawdzenie = od5do 10 Powierzchnig zbadac
powierzchni badari z wybra-  nieuzbrojonym okiem. Do ew.
nych losowo sprawdzenia glebokosci wad Wyniki badan
elementéw w uzy¢é dostepnych narzedzi (np. powinny by¢
kazdej dostar-  liniatow z czujnikiem, zgodne z
czonej partii suwmiarek, mikrometréw itp.  wymaganiami
: wyrobéw licza- Przeprowadzi¢ uniwersalnymi punktu 2
2 Sprawdzenie cej do 1000 przyrzadami pomiarowymi lub
wymiarow elementow sprawdzianami (np. liniatami,
przymiarami itp.)

W przypadkach budzacych watpliwoéci mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie wlasciwosci
dostarczonych wyrob6w i materiatéw w zakresie wymagan podanych w punkcie 2. :

5.2.2. Kontrola w czasie wykonywania rob6t

W czasie wykonywania rob6t nalezy sprawdzac:

 — zgodno$é wykonania znakéw pionowych z dokumentacja projektowa (lokalizacja, wymiary, wysoko$¢
zamocowania znakow), '

— zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiar6w, zgodnie z punktem 2 i 5,

— prawidtowo$é wykonania wykop6w pod konstrukcje wsporcze, zgodnie z punktem 5.3,

— poprawno$é wykonania fundamentéw pod shupki zgodnie z punktem 5.3,

— poprawno$¢ ustawienia stupkow i konstrukcji wsporczych, zgodnie z punktem 5.4.

6. OBMIAR ROBOT
6.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
a) szt. (sztuka), dla znakéw konwencjonalnych oraz konstrukcji wsporczych,

7. ODBIOR ROBOT
7.1. Ogélne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentach projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,-
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daly wyniki pozytywne.

7.2. Odbiér ostateczny

Odbi6r robét oznakowania pionowego dokonywany jest na zasadzie odbioru ostatecznego. Odbiér
ostateczny powinien by¢ dokonany po catkowitym zakoficzeniu robot, na podstawie wynikéw pomiar6ow i
badan jakosciowych okreslonych w punktach 2 i 5. :

8. PODSTAWA PEATNOSCI
8.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania pionowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— wykonanie fundamentéw
— dostarczenie i ustawienie konstrukeji wsporczych,
— zamocowanie tarcz znakéw drogowych,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaf wymaganych w specyfikacji techniczne;j.




9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy

PN-B-06250
PN-B-06251
PN-B-06712
PN-B-19701

Ll i B

PN-B-23010
PN-B-32250
PN-H-04651

Now

8. PN-H-74219
9, PN-H-74220
10. PN-H-82200
11. PN-H-84018
12. PN-H-84019
13. PN-H-84020
14. PN-H-84023-07

15. PN-S-02205
16. BN-89/1076-02

17. BN-88/6731-08

9.2, Inne dokumenty

Instrukcja o znakach drogowych pionowych. Zalacznik nr 1 do Rozporzadzenia Ministra In

Beton zwykly

Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne
Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania
i ocena zgodnosci '

Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia

Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

Ochrona przed korozja. Klasyfikacja i okresélenie agresywnosci
korozyjnej srodowiska

Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogélnego
zastosowania

Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na zimno
ogblnego przeznaczenia

Cynk

Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymato$ci. Gatunki
Stal niestopowa do utwardzania powierzchniowego i ulepszania
cieplnego. Gatunki

Stal niestopowa konstrukcyjna ogolnego przeznaczenia.
Gatunki '

Stal okre$lonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
Ochrona przed korozja. Powloki metalizacyjne cynkowe i
aluminiowe na konstrukcjach stalowych i zeliwnych.
Wymagania i badania

Cement. Transport i przechowywanie.

dnia 3 lipca 2003r. (Dz. U. Nr 220 z 23 grudnia 2003r.)
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XTI D - 08.01.01
KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedrhiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z ustawieniem kraweznikéw betonowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z
ustawieniem krawegznikow:
— betonowych na lawie betonowej z oporem — beton B-15
— betonowych wtopionych na fawie betonowej — beton B-15

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla pieszych, pasy
dzielace, wyspy kierujace oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
' Ogblne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY |
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
A Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Stosowane materialy
Materialami stosowanymi sa:
— krawezniki betonowe,
— piasek na podsypke i do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
— woda,
— materialy do wykonania fawy pod krawezniki.
2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja

Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].

2.3.1. Typy

W zaleznosci od przeznaczenia rozroznia si¢ nastepujace typy kraweznikow betonowych:
U - uliczne. '

2.3.2. Rodzaje

— prostokatne $cigte - rodzaj ,,a”,
— prostokatne - rodzaj ,,b”.




2.3.3. Odmiany

kraweznik betonowy dwuwarstwowy.

2.3.4. Gatunki

W zaleznoéci od dopuszczalnych wad, uszkodzen krawezniki betonowe dzieli sie na:
— gatunek 1 - G1,

Przykiad oznaczenia kraweznika betonowego ulicznego (U), prostokatnego (b), jednowarstwowego
(1) o wymiarach 12 x 15 x 100 cm, gat. 1: Ub-1/12/15/100 BN-80/6775-03/04 [15].

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne

2.4.1. Ksztalt i wymiary

Ksztalt kraweznik6w betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.
Wymiary krawgznikéw betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchyiki wymiaréw kraweznikéw betonowych podano w tablicy 2.
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Rys. 1. Wymiarowanie kraweznikow

Tablica 1. Wymiary kraweznikow betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraweznikéw, cm
kraweznika | kraweznika 1 b h c q .
15 30 min. 3 min. 12 :
u a 100 max. 7 max. 15 1,0

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiar6w kraweznikow betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1
1 +8
b, h 3

2.4.2. Dopuszczahie wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraweznikéw betonowych powinny by¢ bez rys, peknigé i ubytk6w betonu, o fakturze
z formy lub zatartej. Krawedzie elementéw powinny by¢ réwne i proste.




Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-
03/01 [14], nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kraweznikow betonowych

Dopuszczalna wielko$¢
Rodzaj wad i uszkodzen : wad i uszkodzen
Gatunek 1

Wklestosé lub wypuklosé powierzchni kraweznikéw w mm 2
Szczerb}f i uszk9dzema ofgr.amczajaccych powierzchnie gorne niedopuszczalne
krawedzi 1 narozy (§cieralne), mm

ograniczajacych pozostate

powierzchnie:

- liczba max . 2

- dlugoéé, mm, max 20

- gleboko$¢, mm, max 6

2.4.3. Skladowanie

Krawezniki betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane
wedlug typéw, rodzajow, odmian, gatunkow i wielkosci.

Krawezniki betonowe nalezy ukladag z zastosowaniem podkladek i przekladek drewnianych o
wymiarach: grubo§é-2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dhigo$¢ min. 5 cm wigksza niz szerokos¢ kraweznika.

2.4.4. Beton i jego skiadniki
2.4.4.1. Beton do produkcji kraweznikow _

" Do produkcji kraweznik6w nalezy stosowac beton wg PN-B-06250 [2], klasy B25iB 30. W
przypadku wykonywania kraweznik6w dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa kraweznikow powinna
by¢ wykonana z betonu klasy B 30. '

Beton uzyty do produkcji kraweznikow powinien charakteryzowac sig:
— nasiakliwoscia, ponizej 4%, '
— écieralnoscia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla gatunku 2: 4 mm,
— mrozoodpornoscia i wodoszezelnoscia, zgodnie z norma PN-B-06250 21
2.4.4.2. Cement
Cement stosowany do betonu powinien byé¢ cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz ,,32,5” wg
PN-B-19701 [10].
Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [12].

‘ 2.4.4.3. Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo nalezy przechowywa¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortyment6éw, gatunkéw i marek.

2.4.4.4. Woda
Woda powinna byé odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 f11j.
2.5. Materialy na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5], a
do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowe]j powinien by¢ cementem portlandzkim
klasy nie mniejszej niz ,,32,5”, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].
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2.6. Materialy na lawy
Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowac, dla:

'a) tawy betonowej - beton klasy B 15, wg PN-B-06250 [2], ktérego skiadniki powinny odpowiadaé

wymaganiom punktu 2.4.4.

2.7. Masa zalewowa
Masa zalewowa, do wypehienia szczelin dylatacyjnych na goraco, powinna odpowiadac
wymaganiom BN-74/6771-04 [13] lub aprobaty techniczne;j.
3. SPRZET
3.1. Og6lne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,»Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
—  wibratoréw ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport krawgznikéw

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktada¢ nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sig i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawac¢ poza sciany érodka transportowego wigcej niz-1/3
wysokosci tej warstwy. :

4.3. Transport pozostalych materialéw

Transport cementu powinien si¢ odbywaé w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12}.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem. '

Mase zalewowa nalezy pakowaé w bebny blaszane tub beczki drewniane. Transport powinien
odbywaé si¢ w warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bgbnow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod lawy

Koryto pod lawy nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci
dna wykopu ew. konstrukeji szalunku. ‘

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawg powinien wynosi¢ co najmniej 0,97
wedlug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie law
Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.3.1. Lawa betonowa

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub
bezposrednio w korycie powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie law nalezy wykonywac
zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym nalezy stosowaé co 50 m szczeliny dylatacyjne
wypehione bitumiczng masa zalewowa.




5.4, Ustawienie kraweznikow betonowych
5.4.1. Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatto (odleglo$é grnej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno by¢ zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takich ustalefi powinno wynosi¢ 12 cm.

Zewnetrzna ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika obsypana
piaskiem, Zwirem, thiczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Ustawienie kraweznikéw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16]. '

5.4.2, Ustawienie kraweznikoéw na lawie betonowe;j

Ustawianie kraweznikéw na lawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce cementowo-piaskowej o
grubosci 3 do 5 cm po zaggszczeniu.

5.4.4. Wypelnianie spoin

Spoiny kraweznikéw nie powinny przekraczaé szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy zaprawa cementowo-
piaskowa, przygotowana w stosunku 1:2.

Spoiny kraweznikéw przed zalaniem zaprawa nalezy oczyscié i zmy¢ woda. Dia zabezpieczenia
przed wplywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i 0 spoinach
zalanych zaprawa nalezy zalewaé co 50 m bitumiczna masa zalewows nad szczeling dylatacyjna fawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét
6.2.1. Badania kraweznikow

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania materiatéw przeznaczonych
do ustawienia kraweznikéw betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badar Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z '
wymaganiami tablicy 3. Pomiary dtugosci i glebokosci uszkodzen nalezy wykonaé za pomoca przymiaru
stalowego lub suwmiarki z dokladnoécia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw elementéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscia do 1 mm przy
uzycin suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie
katéw prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do badanego naroza i
zmierzenia odchylek z doktadnoscig do 1 mm.

6.2.2. Badania pozostalych materialow

Badania pozostatych materiatéw stosowanych przy ustawianiu kraweznikéw betonowych powinny
obejmowa¢é wszystkie wiasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow w pkt 2.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod lawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zaggszczenie podtoza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2 cm. Zaggszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z pkt
5.2,

6.3.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaja:
a) Zgodnos¢ profilu podiuznego gérnej powierzchni taw z dokumentacja projektowa.
Profil podtuzny gérnej powierzchni fawy powinien by¢ zgodny z projektowana niweleta. Dopuszczalne
odchylenia moga wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m fawy.
b) Wymiary taw.
Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwdch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy.
Tolerancje wymiaréw wynosza:
- dla wysokosci + 10% wysokosci projektowanej,
- dla szerokos$ci * 10% szerokosci projektowanej.
¢) Rownosé¢ gornej powierzchni faw.




Réwnosé gérnej powierzchni fawy sprawdza sig przez przytozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m
lawy, trzymetrowej laty.
Prze$wit pomigdzy gérna powierzchnia tawy i przytozona lata nie moze przekraczac 1 cm.

d) Zageszczenie faw.
Zageszczenie taw bada sie w dwdch przekrojach na kazde 100 m. Lawy ze zwiru lub piasku nie moga
wykazywaé §ladu urzadzenia 7ageszczajacego.
Lawy z thicznia, badane proba wyjecia poszczegdlnych ziarn thucznia, nie powinny pozwala¢ na wyjecie
ziarna z tawy.

) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekraczac +2 cmna
kazde 100 m wykonanej fawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia krawgznikow

Przy ustawianiu krawgznik6w nalezy sprawdzac:
"a) dopuszczalne odchylenia linii krawgznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi + 1 cm na

kazde 100 m ustawionego kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej plaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktére
wynosi + 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

¢) réwnos¢ gérnej powierzchni krawgznikéw, sprawdzane przez przylozenie w dwéch punktach na kazde
100 m kraweznika, trzymetrowej laty, przy czym prze$wit pomiedzy géma powierzchnia kraweznika i
przylozona tata nie moze przekracza¢ 1 cm,

d) dokladno$é wypelienia spoin bada si¢ co 10 metrow. Spoiny musza by¢ wypemione calkowicie na pelna
glebokose.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogo6lne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustaWionego kraweznika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robot

Og6lne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonanie koryta pod tawe,
-~ wykonanie tawy,
—~ wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”
pkt 9. '

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego obejmuje:
-- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
~ wykonanie koryta pod tawe,
— ew. wykonanie szalunku,
— wykonanie lawy,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie kraweznikéw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowej),
~ wypeknienie spoin kraweznikéw zaprawa,




— ew. zalanie spoin masa zalewowa,
— zasypanie zewngtrznej $ciany kraweznika gruntem i ubicie,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2.  PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe
4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycziych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni
drogowych _
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i
ocena zgodnosci
1. PN-B32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14.. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni

: - drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspélne

wymagania i badania

15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki 1
obrzeza chodnikowe S

16. BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.

10.2. Inne dokumenty
17. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 197911982r. -




XI1I - 08.03.01

Betonowe obrzeza chodnikowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego. '
1.2. Zakres stosowania OST ‘

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegétowej
specyfikacji technicznej (SST), stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych i wojewédzkich.

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robdt na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t objetych OST _

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z
ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego.
1.4. Okreslenia podstawowe ’ ‘

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie
ciagi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéIne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-
00.00.00 ,, Wymagania ogblne”.

2.2. Stosowane materialy

Materialami stosowanymi sa:
— obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 [8],
— zwir lub piasek do wykonania taw,
~ cement wg PN-B-19701 [7],
— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - klasyfikacja

W zaleznosci od przekroju poprzecznego rozréznia si¢ dwa rodzaje obrzezy:
— obrzeze niskie - On,
— obrzeze wysokie - Ow.
W zaleznosci od dopuszezalnych wielkosci i liczby uszkodzen oraz odchytek wymiarowych obrzeza
dzieli sie na:
— gatunek 1 - Gl,

— gatunek 2 - G2. _
Przyklad oznaczenia betonowego obrzeza chodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 20 x 75 cm

gat. 1:
obrzeze On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].

2.4. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne

2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych
Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.
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Rysunek 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza 1 B h r
o 75 6 20 3
no 100 6 20 3
75 8 30 3
Ow - 90 8 24 3
100 8 30 3

2.4.2. Dopuszczalne odchylki wymiaréw obrzezy

Dopuszczalne odchylki wymiaréw obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchylki wymiaréw obrzezy

Rodzaj Dopuszczalna odchyika, m
wymiara Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12
b, h =3 3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny byé bez rys, peknieé i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawedzie elementéw powinny by¢ réwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny przekraczac
warto$ci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna wielkos¢
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1 Gatunek 2

Wklestos¢ lub wypuklosé powierzchni i krawedzi w mm 2 3
Szczerby ograniczajacych powierzchnie gérne .
i uszkodzenia ($cieralne) ‘ niedopuszczaine
krawedzi i narozy ograniczajacych pozostalte

powierzchnie:

liczba, max 2 2

dhuigosé, mm, max 20 40

glebokos¢, mm, max 6 10




2.4.4. Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga byé przechowywane na sktadowiskach otwartych,

posegregowane wedtug rodzajow i gatunkéw. ‘
Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktadaé z zastosowaniem podkladek i przekltadek

drewnianych o wymiarach co najmniej: grubos¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dhigos¢ minimum 5 cm wigksza niz
szeroko$¢ obrzeza.

2.4.5. Beton i jego sktadniki
Do produkcji obrzezy nalezy stosowa¢ beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B25 iB 30.

2.5. Materialy na lawg i do zaprawy
. Zwir do wykonania tawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek -
wymaganiom PN-B-11113 [6].
Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w OST
D-08.01.01 , Krawezniki betonowe” .
3.SPRZET
3.1. Ogoline wymagania dotyczgce sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy
Roboty wykonuje sig recznie przy zastosowaniu drobnego sprzgtu pomocniczego.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

vl

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu po
osmgnl@mu przez beton wytrzymaloéci minimum 0,7 wytrzyma%osm pro_]ektowanej

Obrzeza powinny byé zabezpieczone przed przemieszczeniem sig i uszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostalych materialéw

Transport pozostalych materialéw podano w OST D-08.01.01 , Krawezmiki betonowe™.
5. WYKONANIE ROBOT ‘
5.1. Ogoéine zasady wykonania robét

Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (fawe) nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci
dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podloze lub podsypka (lawa)

Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowic rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (fawa) ze
zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu. Podsypke (fawe) wykonuje sig przez
zasypanie koryta zwirem lub piaskiem i zaggszczenie z polewaniem woda.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawiaé na wykonanym podiozu w miejscu i ze Swiatlem
(odlegtoscia gérnej powierzchni obrzeza od ciaggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji
projektowe;j.
' Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym. |




_ Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypetnic je piaskiem lub zaprawa
cementowo-piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musza
byé wypehione calkowicie na pelng glebokos¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,» Wymagania ogélne” .

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow przeznaczonych
do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badaf Inzynierowi do
akceptacji. ' .
Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzei wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary dtugosci i glebokosci uszkodzen nalezy wykonac za pomoca przymiaru
stalowego lub suwmiarki z dokladno$cia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

 Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego Iub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 11 2. Sprawdzenie
- Kkatéw prostych w narozach element6éw wykonuje sie przez przylozenie katownika do badanego naroza i
zmierzenia odchylek z dokiadnoscia do 1 mm.
Badania pozostatych materiatéw powinny obejmowaé wszystkie whasciwosci okreslone w normach

podanych dla odpowiednich materiatéw wymienionych w .
6.3. Badania w czasie robét

W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:
a) koryta pod podsypke (fawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5,
b) podloza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (tawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3, '
¢) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych
odchyleniach:
— linii obrzeZa w planie, ktére moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m diugosci obrzeza,
~ niwelety gérnej plaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosié £1 cm na kazde 100 m diugosci obrzeza,
— wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metr6w, ktére powinno wykazywac catkowite wypeknienie badanej
spoiny na pelng glgbokos<.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Og6lne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT ‘
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoélne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami InZyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonane koryto,
— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wyfnagania 0golne”
pkt 9.




9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonoWego obrzeza chodnikowego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materialow,

wykonanie koryta,

rozscielenie i ubicie podsypki,

ustawienie obrzeza,
wypehienie spoin,

obsypanie zewnetrznej Sciany obrzeza,
wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-06050
2. PN-B-06250
3. PN-B-06711
4 PN-B-10021
5. PN-B-11111
6. PN-B-11113
7. PN-B-19701
8. BN-80/6775-03/01

BN-80/6775-03/04

Roboty ziemne budowlane

Beton zwykly

Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw
Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych

Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i
ocena zgodnosci

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drdg, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspolne
wymagania i badania »

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drég; ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i
obrzeza.




